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Bolum 1

Teknik veriler

Ozellikler 6nceden bildiriimeksizin degistirilebilir.

Gomiilu Bilgisayar (kompakt endiistriyel bilgisayar)

islemci

Pentium®1, MMX uyumlu, 500 MHz saat hizi

Flag bellek

2 GB kompakt flag kart

Dahili galigma bellegi

256 MB DDR-RAM (genigletilemez)

Arayiizler

1x RJ 45 (Ethernet), 10/100 Mbit/s

Tani LED'i

1% glig, 1x LAN hizi, 1% LAN etkinligi, TC durumu,
1x flag erigimi

Genigletme yuvasi

Ejektér mekanizmali 1x CompactFlash tip Il yuva

Saat

Tarih ve saat igin dabhili, pilli saat (pil degistirilebilir)

isletim sistemi

Microsoft Windows®2 CE veya Microsoft Windows Embedded Standard

Kontrol yazilimi

TwinCAT PLC Calisma Zamani veya TwinCAT NC PTP Calisma Zamani

Sistem veri yolu

16 bit ISA (PC/104 standart)

Gii¢ kaynagi

Sistem veri yolu aracihigiyla (CX1100-0002 gii¢ kaynagi moduli
Uzerinden)

Maks. gii¢ kaybi

6 W (CX1010-NOxx sistem arayuzleri dahil)

Ekipman o6zellikleri

Boyutlar (U x G x Y)

350 mm x 120 mm x 96 mm
(13,78 in¢ x 4,72 in¢ x 3,78 ing)

Agirlik Yaklasik 0,9 kg (1,98 Ib)

Analog giris akis hizi 8l¢imu igin 0/4 ila 20 mA
Dahili direng 80 ohm + diyot gerilimi 0,7 V
Sinyal akimi 0ila 20 mA

Genel mod gerilimi (Ugy) 35 V maks.

Olgiim hatasi (6lgiim arah@inin tamami igin)

<t %0,3 (6lgiim arali§i ug degerinden)

Elektrik dalga direnci

35V DC

Elektrik izolasyonu

500 V¢ (K veri yolu/sinyal gerilimi)

Dijital ¢ikislar

Havalandirma ve alarm etkinlestirme

Cikis sayisi

2 (KL2032), 4 (KL2134), 8 (KL2408), 16 (KL2809)

Nominal yiik gerilimi

24V DC (=% 15 / +% 20)

Yiik tiirdi

ohmik, enduktif lamba yiki

Maks. cikis akimi

0,5 A (kisa devre korumasi)

Ters polarite korumasi

Evet

Elektrik izolasyonu

500 V¢ (K veri yolu/alan gerilimi)




Teknik veriler

Analog cikisi

DO ayar noktasi veya VFD kontroli igin gikiglar

Cikis sayisi

Bir kanal: 1 (KL4011); 1 (KL4012) VFD kontroli
iki kanal: 1 (KL4012); 2 (KL4012) VFD kontrolii

Besleme gerilimi

Glg kontaklar yoluyla 24 V DC
(Alternatif olarak KL9515 veri yolu sonlandirmali 15V DC)

Sinyal akimi

0/4 ila 20 mA

Calisma direnci

<500 Ohm

Olgiim hatasi

1 0,5 LSB dogrusallik hatasi
+ 0,5 LSB ofset hatasi
+ % 0,5 (6lgim arahgi bitis degerine goére)

Coziim

12 bit

Doniistiirme siiresi

Yaklasik 1,5 ms

Elektrik izolasyonu

500 V¢ (K veri yolu/alan gerilimi)

Ortam kosullan

Calisma sicakligi

0ila 50 °C (32 - 122 °F)

Depolama sicakhgi

—25 ila +85 °C (13 ila 185 °F)

Bagil nem

% 95, yogusmasiz

Cesitli

Kirlilik derecesi
Koruma sinifi

Montaj kategorisi
Maksimum yukseklik

3
i
|
2000 m (6,562 ft.)

Koruma diizeyi

IP20

Kurulum

DIN rayi EN 50022 35 x 15

1 Pentium, Intel Corporation sirketinin tescilli ticari markasidir.

2 Microsoft Windows, Microsoft Corporation sirketinin igletim sistemlerinin bir marka adidir.




Bolum 2 Genel Bilgiler

21 Givenlik bilgileri

211

Bu cihazi paketinden ¢ikarmadan, kurmadan veya calistirmadan dnce litfen bu kilavuzun
tamamini okuyun. Tim tehlike ve dikkat bildirimlerini dikkate alin. Aksi halde, operatérin
ciddi sekilde yaralanmasi veya ekipmanin hasar gérmesi s6z konusu olabilir.

Cihazin koruma donaniminin hasar gérmesini ya da bozulmasini engellemek icin bu cihaz
sadece bu kullanim kilavuzunda belirtilen sekilde kullanilabilir ve kurulabilir.

Tehlike bilgilerinin kullanim sekli

ATEHLIKE

Kacinilmamasi durumunda 6lum veya ciddi yaralanmalarla sonuglanabilecek tehlikeli veya tehlike
olusturan durumlari belirtir.

AUYARI

Kacinilmamasi durumunda 8lum ve ciddi yaralanmalara yol acabilecek tehlikeli veya tehlike
olusturan durumlari belirtir.

ADIKKAT

Hafif veya orta siddette yaralanmalara yol agabilecek olasi tehlikeli bir durumu belirtir.

Kaginilmamasi durumunda cihazda hasara yol acabilecek bir durumu belirtir. Ozel olarak 6nem
gosterilmesi gereken bilgiler.

Not: Ana metne ilave olarak verilen bilgiler.

2.1.2 Onlem etiketleri

Cihazin tzerindeki tim etiketleri okuyun. Talimatlara uyulmadidi takdirde yaralanma ya da
cihazda hasar meydana gelebilir.

Bu sembol bir uyari tiggenidir. Olasi yaralanmalarin éniine gegmek igin bu semboliin ardindan gelen tiim
guvenlik bilgilerine uyun. Bu sembol cihazda yer aliyorsa kullanim kilavuzunun ¢alisma ve/veya glvenlik
notlarinda yer alan bilgileri isaret eder.

Bu sembol triindeki bir muhafazaya veya bariyere ilistirilebilir ve elektrik carpmasi riskinin ve/veya elektrik
carpmasi sonucu 6lim riskinin oldugunu gésterir.

bt BB

Bu semboli tasiyan elektrikli ekipmanlar, Avrupa'da 12 Agustos 2005 tarihinden itibaren evsel ya da genel atik
toplama sistemlerine atilamaz. Avrupa yerel ve ulusal dizenlemelerine uygun olarak, Avrupa elektrikli ekipman
kullanicilari eski veya kullanim siresi sona ermis ekipmani Ureticiye bertaraf edilmesi igin Ucretsiz olarak iade
etmelidir.

Not: Hach-Lange tarafindan tedarik edilen veya tiretilen tiim elektronik (iriinlerin (isaretli olsun ya da olmasin)
dogru sekilde bertaraf edilmesine iliskin talimatlari ilgili Hach-Lange satis biirosundan temin edebilirsiniz.




Genel Bilgiler

ADIKKAT

Uretici, dogrudan, arizi ve sonug olarak ortaya c¢ikan zararlar dahil olacak ancak bunlarla sinirli
olmayacak sekilde bu Urtiniin hatali uygulanmasi veya kullaniimasindan kaynaklanan higbir
zarardan sorumlu degildir ve yuruarlukteki yasalarin izin verdigi dlgtude bu tir zararlara iliskin
sorumlulugu reddeder. Kritik uygulama risklerini tanimlamak ve olasi bir cihaz arizasinda
prosesleri koruyabilmek igin uygun mekanizmalari kurmak yalnizca kullanicinin
sorumlulugundadir.

2.2 Uygulama alanlarn

RTC103 N Modiild, atik su aritma tesislerindeki nitrifikasyon proseslerini optimize eden
evrensel olarak uygulanabilir bir kontrol Unitesidir. Ayrica, RTC103 N Moduli istege bagli
olarak, aktif camur havuzundaki ¢6ziinmus oksijen konsantrasyonunun (O,) ayarlanmasi
icin bir kapali déngu kontrol initesiyle donatilabilir. RTC moduliniin tek kanalli versiyonu
bir aktif gamur havuzunu kontrol eder. iki kanalli versiyon iki aktif gamur havuzunu
eszamanli olarak kontrol eder.

BILDIRIM
RTC modiiliiniin (Gergek Zamanli Kontrol Unitesi) kullanimi, operatériin sistem bakimina iligkin
sorumluluklarini ortadan kaldirmaz.
Operator, 6zellikle RTC agik/kapal dongl kontrol Gnitesine bagli cihazlarin her zaman dizgiin
bicimde galistigindan emin olmalidir.
Bu cihazlarin dogru, givenilir 6lgim degerleri sagladigindan emin olunabilmesi igin bakim
islemlerinin (6rnegin, sensorlerin temizlenmesi ve laboratuvar kargilastirmali dlgtimleri) diizenli
olarak gergeklestirimesi biyiik énem tagir! (ilgili cihazin kullanim kilavuzuna bakin.)

2.3 Teslimat kapsami

BILDIRIM

Uretici tarafindan tedarik edilen énceden monte edilmis bilesenlerin kombinasyonu bagimsiz bir
fonksiyonel birimi temsil etmez. AB talimatlariyla uyumlu olarak, énceden monte edilmis
bilesenlerin bu kombinasyonu CE igareti ile birlikte verilmez ve bu kombinasyon icin AB uygunluk
beyani yoktur.

Ancak, bilesen kombinasyonunun talimata uyumlulugu teknik dlgiimler yoluyla kanitlanabilir.

Her RTC103 Moddulu ile birlikte asagidakiler verilir:
* Bir SUB-D konektéra (9 pimli)

*  Ferrit gcekirdek, katlanabilir

*  Kullanim kilavuzu

Siparisin eksiksiz oldugundan emin olun. Listelenen tim bilesenler mevcut olmalidir. Eksik
veya hasarli bir sey varsa Uretici veya distribUtdr ile derhal irtibata gegin.

12



Genel Bilgiler

2.4 Cihaza genel bakig

Sekil 1 Temel RTC modiilii 100-240V versiyonu

Oaoaa

T E i

|

UN) I
1 L(+) 7 Otomatik devre kesici (6de 10 ve 11 igin sigorta
fonksiyonu bulunmayan Agma/Kapatma anahtari)
N(-) 8 sc 1000 baglantisi: RS485 (CX1010-N041)
3 AVC 100-240 V Girisi / DC 95-250 V Girigi 9 Pil bélmesi
PE (koruyucu topraklama) 10 Pil bélmeli (CX1010-N00O) Ethernet portu iceren CPU

temel modill, CF karti (CX1010-0021) ve pasif
havalandirma 6gdesi igeren CPU moduili.

5 24V transformator (Teknik dzellikler igin bkz. 11 Veri yolu baglastiricisi (CX1100-0002) ve 24 V terminal
bélim 3.1.1, sayfa 17) modll igeren gii¢c kaynagdi moduld.

6 CikisDC24V,0,75A

Not: Tiim bilesenlerin kablo baglantilari 6nceden yapilmigtir.

13




Genel Bilgiler

Sekil 2 Analog ve dijital giris ve ¢ikis modiillerinin tasarimi

1 Analog veya dijital giris veya ¢ikis modulu 2 Monte edilmis LED'ler veya bog LED montaj alanlari
veya veri yolu sonlandirma moduilu iceren LED alani

Not: LED'lerin sayisi kanal sayisini belirtir.

2.5 Calisma yontemi

251 RTC103 N Modiliinin galigma yontemi

RTC103 N Modidilii (Nitrifikasyon igin Gergek Zamanli Kontrol Unitesi), stirekli olarak
havalandirilan atik su aritma tesislerindeki nitrifikasyon proseslerini optimize eder (piston
akimh nitrifikasyon havuzlari veya 6n denitrifikasyon).

RTC103 N Modulli, NH4-N giris akimi konsantrasyonuna, akis hizina ve havalandirma
havuzundaki sicakliga bagh bir agik déngii kontrol tinitesi igerir. Istege bagl olarak,
havalandirma havuzundaki Toplam Askidaki Kati Madde konsantrasyonu (MLSS) g6z
onunde bulundurulabilir.

Bu bilgilere bagh olarak, havalandirma havuzunun desarjinda istenilen NH4-N ayar
noktasina ulagsmak igin gereken bir DO ayar noktasi hesaplanir. Agik déngl kontroliine ek
olarak, kontrol performansini artirmak i¢in uygulanabilecek nitrifikasyon boélgesinin
sonundaki NH4-N konsantrasyonuna bagli bir kapali déngl PID bulunur. PID ¢ikis
degerleri, agik dongu ¢ikis degerleriyle bir arada kullanilarak gerekli DO ayar noktasi
hesaplanir (Sekil 3).

14




Genel Bilgiler

Sekil 3 RTC103 N Modiiliiniin ana galisma modu
¢an Q_SAS
_ QRAs
\
< c
K]
NHA'Nmﬂow 8
® IS
S ©AQlRC
o
< NH4'Nmnow
Dynamic Model (ASM 1 for Nitrification) Q_in, Q_IRC (calc.)
Q_RAS (calc.)
Oy = f (NH,_set, NH,-N,,,, Temp. (from DO) TSS
NH.N,.., Q_in, TSS, T) < TsS
Do NH,-Controller NH,_set ZB
< S
DOcona NH,N,,.. g
DOg. o |2
O]
NH,-Nq
O]
DO / Blower Controller I
Blower

Temel RTC103 N Modiilii

Her bir serit igin, hesaplanan DO ayar noktasi analog ¢ikis veya sc1000 ProfiBus iletisim
karti yoluyla PLC'ye gonderilir. PLC'de DO kontrol algoritmasinin uygulanmasi gerekir.

Sec¢enek 2: DO havalandirma agamasi kontrol iiniteli RTC103 N Modiilii

RTC103 N Modiild, hesaplanan DO konsantrasyonuna ulasiimasi igin havalandirma
siddetini ayarlayan bir ek DO kontrol Gnitesine sahiptir. DO kontrolU kanal bagina en fazla
6 farkli havalandirma agamasini igerebilir (6rn., Ufleyiciyi etkinlestirmek veya farkli
havalandirma siddetlerini etkinlestirmek igin). Bu havalandirma asamalari bir min. DO
konsantrasyonu limiti ve hesaplanan DO ayar noktasi ile etkinlestirilir.

Secgenek 3: analog DO kontrol iiniteli RTC103 N Modiili

RTC103 N Modild, hesaplanan DO konsantrasyonuna ulasilmasi igin 6 farkli
havalandirma asamasi kullanarak havalandirma siddetini ayarlayan bir ek DO kontrol
Unitesine sahiptir. Bu segenek, serit basina en fazla iki degisken tahrik hizli tGfleyicinin
kontrol edilmesini saglayan serit basina iki analog ¢ikisa sahiptir.

RTC103 N Modulinun yukarida belirtilen tim secenekleri tek kanalli (tek serit kontroll
i¢in) veya iki kanalli (iki serit kontrolu igin) olarak mevcuttur.
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Bolum 3 Kurulum

ATEHLIKE

Kilavuzun bu bélimiinde agiklanan gorevler yalnizca egitimli personel tarafindan tim gecerli
yerel glivenlik dizenlemelerine baglh kalinarak yapiimalidir.

ADIKKAT

Kablolari ve hortumlari her zaman diiz olacak ve takilma tehlikesi olusturmayacak sekilde
yerlestirin.

ADIKKAT

Gl¢ kaynagi agilmadan 6nce ilgili kullanim kilavuzlarindaki talimatlara bakmaniz gerekir.

3.1 RTC Moduliiniin Montaji

RTC Modulind yalnizca bir DIN rayina monte edin. Modiil, pasif havalandirma 6gesinin
dogdru bicimde ¢alismasini saglamak Uzere en Ustte ve en altta en az 30 mm (1,2 ing)
bosluk birakilarak yatay olarak takilmahdir.

ic mekanda kullanildiginda RTC Modiilii bir kontrol kabinine monte edilmelidir.
Dis mekanda kullanildiginda RTC Modulu belirtilen teknik ézellikleri kargilayan uygun bir
muhafaza gerektirir (bkz. Bolum 1 Teknik veriler, sayfa 7).

RTC Modulu yalnizca sc1000 kontrol tnitesi yoluyla ¢alistirilir (sc1000 kontrol Gnitesinin
kullanim kilavuzuna bakin).

Not: sc1000 kontrol (initesinin yazilim versiyonu V3.20 veya lizeri olmalidir.

3.1.1  RTC modili gli¢ kaynagi

AUYARI

Alternatif akim, dogrudan akim sistemini tahrip edebilir ve dolayisiyla kullanici gtivenligini risk
altina sokabilir. 24 V dogrudan akimli modele higbir zaman bir alternatif akim gerilimi baglamayin.

Tablo 1 RTC Modiiliiniin besleme gerilimi

Gerilim 24V DC (%15 / +%20), maks. 25 W
Onerilen sigorta Cc2
110-230 V secenedi ile 230 V, 50-60 Hz, yaklasik 25 VA

Not: Tiim montajlar igcin harici bir devre disiI birakma anahtari 6nerilir.

3.2 Proses olgum araglarinin baglantisi (NH4-N, TSS ve O, i¢in)

NH4-N, TSS, Coézlinmus Oksijen ve Sicaklik 6lgiimi igin sc sensdrlerinin dlgim
sinyalleri(6rn. AMTAX sc, AN-ISE sc, AISE sc, SOLITAX sc, LDO2 sc,...), sc1000'deki
RTC iletisim karti (YAB117) yoluyla RTC modultine génderilir.

3.21 sc sensorlerinin ve sc1000 kontrol Unitesinin gli¢ beslemesi

ilgili sc sensérleri ve sc1000 kontrol Gnitesinin kullanim talimatlarina bakin.
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3.3 sc1000 kontrol Unitesini baglama

Uriinle birlikte verilen SUB-D konektord iki telli, blendajli bir veri kablosuna (sinyal veya
veri yolu kablosu) takilir. Veri kablosu baglantisiyla ilgili ek bilgiler igin Grtnle birlikte
verilen montaj talimatlarina bakin.

3.4 Tesis otomasyon unitesine baglanti

Uriin gesidine bagli olarak (DO kontrolii olan veya olmayan 1 kanalli veya 2 kanalli
RTC103 N Moduli), RTC103 N Modilu tesisin otomasyon birimine baglanmasi gereken
cesitli bilesenlerle donatilir:

RTC103 N Modiiliiniin ¢ikis sinyalleri:

Temel Her bir serit igin, sc1000 iletisim karti yoluyla 0/4 ila 20 mA tek bir DO ayar
noktasi veya ProfiBus / ModBus

Segenek Her bir serit icin, sc1000 iletisim karti yoluyla havalandirma sisteminin

2 havalandirma siddeti (1 ila 6 asama) (asama basina 0/24 V veya ProfiBus /
MODBUS)

Secenek Her bir serit icin, sc1000 iletisim karti yoluyla 2 ek analog ¢ikis (0/4 ila

3 20 mA veya ProfiBus / MODBUS)

RTC103 N Modiiliine gelen giris sinyalleri:
* Akis hizi, genel atik su (Q_in, 0/4 ila 20 mA)

* IRC akis hizi girisi (Q_IRC, 0/4 ila 20 mA)
veya
IRC akigi = C1 * Q_in, minimum ve maksimum degerlerle

* RAS akig hizi (Q_RAS 0/4 ila 20 mA)
veya
RAS akigl = C2 * Q_in, minimum ve maksimum degerlerle

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Q_IRC veya Q_RAS icin kullanilabilir. Diger deger hesaplanmalidir
(C*Q_xxx, minimum ve maksimum degerlerle).
RTC iletisim karti yoluyla sc1000'den RTC103 N Modiiliine giden giris sinyalleri

* Genel veya bireysel NH4-N — konsantrasyonu giris havalandirmasi
(Olglim noktalari: 1. Girig 2. Cokeltilmis Pis Su ve RAS Karistirma / Dagitim Odasi 3.
IRC girisinden sonra havalandirma havuzu)

* Her seridin sonundaki genel veya bireysel NH4-N — konsantrasyonlari
* Her seridin DO konsantrasyonu
* TSS konsantrasyonu havalandirma havuzu (segenek)

» Sicaklik (baglh bir DO veya NH, sensériinden ya da analog giris karti yoluyla gelen)

Ana Girig parametreleri:

* Aclik déngu kontroll parametreleri

* PID kontroll (kapali déngl) parametreleri

* Min./maks. DO konsantrasyonu, maks. degisim hizi

* DO kontroll igin kontrol parametreleri
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1 Kanalli RTC103 N Modiilii

Modiil Ad Terminal | Sinyal Kanal Fonksiyon
1 +24 VIOV Girig Sinyalleri OK (24V), Giris sinyali arizasi (0V)
2 kat dijital gikig KL2032
5 +24 VIOV RTC calisiyor (24V), RTC arizasi (0V)
1 kat analog ¢ikis KL4011 |1-3 0/4 ila 20 mA Cikis DO ayar noktasi
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4 ila 20 mA Akis hizi havalandirma seridi
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4 ila 20 mA Akis hizi dahili resirkiilasyonu veya ¢gamur dénusu
Veri yolu sonlandirma | KL9010 Veri yolu sonlandirma
1 Toprak Konektorii 3 ve 7, 24 V Konektor 6.
2 Kanalli RTC103 N Moduilu
Modiil Ad Terminal | Sinyal Kanal Fonksiyon
1 +24 VIOV 1 Girig Sinyalleri OK (24V), Giris sinyali arizasi (0V)
5 +24 VIOV 1 RTC calisiyor (24V), RTC arizasi (0V)
4 kat dijital gikis KL2134 — . —
4 +24 VIOV 2 Girig Sinyalleri OK (24V), Giris sinyali arizasi (0V)
8 +24 VIOV 2 RTC calisiyor (24V), RTC arizasi (0V)
1-3 0/4ila20mA |1 Cikis DO ayar noktasi serit 1
2 kat analog ¢ikis KL4012 - -
5-7 0/4ila20 mA | 2 Cikis DO ayar noktasi serit 2
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4ila20mA |1 Akis hizi havalandirma serit 1
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/ ila 20 mA | 2 Q(I:rﬁ ?IZI dahili resirkllasyonu veya camur dénusi
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4ila20 mA |1 Akis hizi havalandirma serit 2
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4 ila 20 mA | 2 /;ek:ﬁ l21|2| dahili resirkllasyonu veya ¢amur dénusu
Veri yolu sonlandirma | KL9010 Veri yolu sonlandirma

1 Toprak Konektéri 3 ve 7, 24 V Konektor 6.

1 Kanalli RTC103 N Modiilii DO havalandirma agsamalari kontrolii

Modiil Ad Terminal | Sinyal Kanal Fonksiyon
1 +24 VIOV Girig Sinyalleri OK (24V), Giris sinyali arizasi (0V)
2 +24 VIOV Havalandirma adimi 1 ACIK / KAPALI
3 +24 VIOV Havalandirma adimi 2 ACIK / KAPALI
4 +24 VIOV Havalandirma adimi 3 ACIK / KAPALI
8 kat dijital gikig KL2408
5 +24 VIOV Havalandirma adimi 4 ACIK / KAPALI
6 +24 VIOV Havalandirma adimi 5 ACIK / KAPALI
7 +24 VIOV Havalandirma adimi 6 ACIK / KAPALI
8 +24 VIOV RTC calisiyor (24V), RTC arizasi (0V)
1 kat analog ¢ikis KL4011 |1-3 0/4 ila 20 mA Cikis DO ayar noktasi
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4 ila 20 mA Akis hizi havalandirma seridi
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4 ila 20 mA Akis hizi dahili resirkiilasyonu veya gamur doniisu
Veri yolu sonlandirma | KL9010 Veri yolu sonlandirma

1 Toprak Konektori 3 ve 7, 24 V Konektor 6.

19




Kurulum

2 Kanalli RTC103 N Modiilii DO havalandirma agamalari kontrolii

Modiil Ad Terminal | Sinyal Kanal Fonksiyon
1 +24 VIOV 1 Girig Sinyalleri OK (24V), Giris sinyali arizasi (0V)
2 +24 VIOV 1 Havalandirma adimi 1 ACIK / KAPALI
3 +24 VIOV 1 Havalandirma adimi 2 ACIK / KAPALI
4 +24 VIOV 1 Havalandirma adimi 3 ACIK / KAPALI
5 +24 VIOV 1 Havalandirma adimi 4 ACIK / KAPALI
6 +24 VIOV 1 Havalandirma adimi 5 ACIK / KAPALI
7 +24 VIOV Havalandirma adimi 6 ACIK / KAPALI
8 +24 VIOV RTC Kanal 1 galigiyor (24V), RTC arizasi (0V)
16 kat dijital gikis’ KL2809 — - —— -
9 +24 VIOV 2 Girig Sinyalleri OK (24V), Giris sinyali arizasi (0V)
10 +24 VIOV 2 Havalandirma adimi 1 ACIK / KAPALI
11 +24 VIOV 2 Havalandirma adimi 2 ACIK / KAPALI
12 +24 VIOV 2 Havalandirma adimi 3 ACIK / KAPALI
13 +24 VIOV 2 Havalandirma adimi 4 ACIK / KAPALI
14 +24 VIO V 2 Havalandirma adimi 5 ACIK / KAPALI
15 +24 VIOV Havalandirma adimi 6 ACIK / KAPALI
16 +24 VIOV RTC Kanal 2 galigiyor (24V), RTC arizasi (0V)
1-3 0/4 ila 20 mA Cikis DO ayar noktasi serit 1
2 kat analog ¢ikis KL4012 - -
5-7 0/4ila20mA | 2 Cikis DO ayar noktasi serit 2
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4 ila 20 mA Akis hizi havalandirma serit 1
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4ila 20 mA | 2 ggﬁ ?m dahili resirkilasyonu veya ¢amur donusu
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4ila20 mA |1 Akis hizi havalandirma serit 2
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4ila 20 mA | 2 g;rlft‘ 2|2| dahili resirkilasyonu veya camur dénlsu
Veri yolu sonlandirma | KL9010 Veri yolu sonlandirma

1 Toprak Konektorii 3 ve 7, 24 V Konektor 6.

1 Kanalli RTC103 N Modiilii konektorleri DO havalandirma agamalari / analog kontrol

Modiil Ad Terminal | Sinyal Kanal Fonksiyon
1 +24 VIOV Girig Sinyalleri OK (24V), Giris sinyali arizasi (0V)
2 +24 VIOV Havalandirma adimi 1 ACIK / KAPALI (VFD)
3 +24 VIOV Havalandirma adimi 2 ACIK / KAPALI (VFD)
4 +24 VIOV Havalandirma adimi 3 ACIK / KAPALI
8 kat dijital gikig™ KL2408
5 +24 VIOV Havalandirma adimi 4 ACIK / KAPALI
6 +24 VIOV Havalandirma adimi 5 ACIK / KAPALI
7 +24 VIOV Havalandirma adimi 6 ACIK / KAPALI
8 +24 VIOV RTC calisiyor (24V), RTC arizasi (0V)
1-3 0/4 ila 20 mA DO kontrolii igin Cikis 1 VFD
2 kat analog ¢ikis KL4012 - —
5-7 0/4 ila 20 mA DO kontrolu igin Cikis 2 VFD
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4 ila 20 mA Akis hizi havalandirma seridi
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4 ila 20 mA Akis hizi dahili resirkilasyonu
Veri yolu sonlandirma | KL9010 Veri yolu sonlandirma

1 Toprak Konektorii 3 ve 7, 24 V Konektor 6.
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2 Kanalli RTC103 N Modiilii konektorleri DO havalandirma agsamalari / analog kontrol

Modiil Ad Terminal | Sinyal Kanal Fonksiyon
1 +24 VIOV 1 Girig Sinyalleri OK (24V), Giris sinyali arizasi (0V)
2 +24 V/0O V 1 Havalandirma adimi 1 ACIK / KAPALI (VFD)
3 +24 VIOV 1 Havalandirma adimi 2 ACIK / KAPALI (VFD)
4 +24 V/0O V 1 Havalandirma adimi 3 ACIK / KAPALI
5 +24 VIOV 1 Havalandirma adimi 4 ACIK / KAPALI
6 +24 VIOV 1 Havalandirma adimi 5 ACIK / KAPALI
7 +24 VIOV 1 Havalandirma adimi 6 ACIK / KAPALI
8 +24 VIOV 1 RTC Kanal 1 ¢aligiyor (24V), RTC arizasi (0V)
16 kat dijital ¢ikis™ KL2809 — - —— -
9 +24 VIOV 2 Girig Sinyalleri OK (24V), Giris sinyali arizasi (0V)
10 +24 V/O V 2 Havalandirma adimi 1 ACIK / KAPALI (VFD)
11 +24 VIOV 2 Havalandirma adimi 2 ACIK / KAPALI (VFD)
12 +24 V/0O V 2 Havalandirma adimi 3 ACIK / KAPALI
13 +24 VIOV 2 Havalandirma adimi 4 ACIK / KAPALI
14 +24 V/0O V 2 Havalandirma adimi 5 ACIK / KAPALI
15 +24 VIOV 2 Havalandirma adimi 6 ACIK / KAPALI
16 +24 VIOV 2 RTC Kanal 2 galigiyor (24V), RTC arizasi (0V)
0/4ila 20 mA | 1 DO kontroli igin Cikis 1 VFD
2 kat analog ¢ikis KL4012 - —
0/4ila20 mA |1 DO kontrolu igin Cikis 2 VFD
0/4ila20 mA | 2 DO kontroli igin Cikis 1 VFD
2 kat analog ¢ikis KL4012 - —
0/4ila20 mA | 2 DO kontrolu igin Cikis 2 VFD
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4ila 20 mA | 1 Akis hizi havalandirma seridi
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4ila20 mA |1 Akis hizi dahili resirkiilasyonu
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4ila20 mA | 2 Akis hizi havalandirma seridi
1 kat analog giris KL3011 | 1-2 0/4ila20 mA | 2 Akis hizi dahili resirkiilasyonu
Veri yolu sonlandirma | KL9010 Veri yolu sonlandirma

1 Toprak Konektori 3 ve 7, 24 V Konektor 6.
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Bolum 4 Parametrizasyon ve kullanim

4.1 sc kontrol unitesinin galigtiriimasi

4.2 Sistem kurulumu

4.3 Menu yapisi

RTC modiil yalnizca RTC iletisim kartiyla birlikte sc1000 kontrol
Unitesi kullanilarak gahstirilabilir. RTC modilu kullaniimadan
dnce kullanici sc1000 kontrol Unitesinin fonksiyonelligi
konusunda bilgi sahibi olmalidir. Mentde nasil gezineceginizi ve
ilgili islevleri nasil gerceklestirecegdinizi 6grenin.

1. MAIN MENU (Ana Meni) 6gesini agin.

2. RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modillleri / Prognosis)
segenegini belirleyip onaylayin.

RTC MODULES (RTC Modiilleri) mentisiini segip onaylayin.
4. RTC modilini segip onaylayin.

4.3.1 SENSOR STATUS (Sens6r Durumu)

SENSOR STATUS (Sensér Durumu)

RTC
Olasi hata mesaijlar:
HATA RTC YOK, RTC CRC, KONFiG KONTROL, RTC FAILURE (RTC
HATASI)
Olasi veri mesajlari:
UYARILAR MODBUS ADDRESS (MODBUS ADRESI), PROB SERVIS

4.3.2 SISTEM KURULUMU

Not: Olasi hata ve uyarilarin listesi ile alinmasi gereken gerekli tiim
6nlemler icin bkz. Béliim 6 Sorun Giderme, sayfa 59.

Sistem kurulumu kanal sayisina baglhdir.

1 kanalli igin:
bkz. 4.4 sc1000 kontrol Unitesinde 1 Kanalli RTC103 N Moduli
parametrizasyonu, sayfa 23.

2 kanalli igin:
bkz. 4.5 sc1000 kontrol Unitesinde 2 Kanalli RTC103 N Moduli
parametrizasyonu, sayfa 34

4.4 sc1000 kontrol uinitesinde 1 Kanalli RTC103 N Modulu

parametrizasyonu

Asagidaki menu girisleri MAIN MENU (Ana Menu) i¢inde
bulunabilir.
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Parametrizasyon ve kullanim

441 1 Kanalli RTC103 N Modulu

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

CONFIGURE (Yapilandir)

SENSOR SECIMI

sc agindaki RTC modiili igin kullanilabilir, ilgili sensdrlerin segim
listesi (bkz. 4.6 Sensor secimi sayfa 47).

N CONTROL (N Kontrolii)

SRT MODE (SRT Modu)

Aerobik Camur Tutma Zamani (SRT) igin g farkli galigma tra

segilebilir:

¢ Manuel: SRT, kontrol tinitesine bir manuel giris olarak saglanir

¢ SRT-RTC: SRT ayri bir SRT-RTC tarafindan saglanir ve
RTC103 N Moddilune iletilir

e TSS mL: SRT, TSS konsantrasyonuna ve atilan giinlik TSS
miktarina baglh olarak hesaplanir.

Ayar Noktasi)

noktasi.

SRT (MANUEL) Manuel SRT girisi (yedek deger olarak da kullanilir) [guin]
DAILY SURPLUS MASS Prosesten guinliik olarak atilan ¢amur miktari. Bu miktara bagli
- . olarak, havalandirma havuzundaki MLSS konsantrasyonu ve [ka/g]
(Gunlik Artik Kutle) .
havalandirilan SRT hacmi hesaplanir.
COD-TKN RATIO (COD-TKN Varsayllgn.C.)OD./.TKN oranldlr..N-RTC, .nyO|OJIk k.utlf-zye eklenecek
ORANI) COD ile ilgili belirli bir NH4-N miktarini dikkate alir; boylece,
nitrifikasyon uygulanacak NH4-N miktari azalir.
Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh
olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
MIN NITRIFERS CONC. (Min. | hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi i¢in bu konsantrasyon [%]
Azotlayici Kons.) gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MIN NITRIFERS CONC. (Min. °
Azotlayici Kons.) degerinden disiikse DO ayar noktasini belirlemek
icin MIN NITRIFERS CONC. (Min. Azotlayici Kons.) degeri kullanilir.
Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh
olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi igin bu konsantrasyon
(l\I/\IAA;)IisNXZ:’:I::Tg ESII:C): gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MAX NITRIFERS CONC. [%]
' y ’ (Maks. Azotlayici Kons.) dederinden ylksekse DO ayar noktasini
belirlemek icin MAX NITRIFERS CONC. (Maks. Azotlayici Kons.)
degderi kullanilhr.
MODEL CORRECTION FACT. | Model (N-RTC'nin ileri besleme bolim) tarafindan hesaplanan DO
(Model Diizeltme Fakt.) konsantrasyonunu ayarlamak igin bu faktor kullanilabilir.
SUBSTIT 00 Fom oDEL | O Shslerder (WL T80, A e s cursaNTE |
(Model icin Yedek DO) P ¢ y 9
uygular.
NH4-N SETPOINT (NH4-N NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin istenilen ayar [mg/L]
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Parametrizasyon ve kullanim

441 1 Kanalli RTC103 N Modulii (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin desarjda NH4-N
6lciimu kullanilabiliyorsa gerekir!

P FACT NH4 (O. Fakt. NH4) [1/mg/L]
NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali déngu
kontrol Unitesi icin oransal faktor.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii icin degarjda NH 4N
6lctiimi kullanilabiliyorsa gerekir!
INTEGRAL TIME NH4 Yogunlastiriimig gamurdaki NH4-N konsantrasyonu igin PID kapali
(integral Zaman NH4) déngu kontrol Unitesine yonelik integral zaman. [dak]
Not: INTEGRAL TIME NH4 (integral Zaman NH4), PID kontrol
tnitesinin integral b6lliimiinii devre digi birakmak (lizere "0" olarak
ayarlanir.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii icin degarjda NH 4N
6lgtiimii kullanilabiliyorsa gerekir!
TUREVSEL ZAMAN NH4 NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali déngu [dak]
kontrol Unitesi igin tirevsel zaman
Not: TUREVSEL ZAMAN NH4, PID kontrol iinitesinin tiirevsel
bélimiini devre digi birakmak (lizere "0" olarak ayarlanir.
\ LIMITS (Limitler)
. Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MIN DO (Min. DO) diisukse DO ayar noktasi bu degere ayarlanir [mg/L]
Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MAXDO (Maks. DO) yuksekse DO ayar noktasi bu degere ayarlanir [mg/L]
SMOOTHING (Tesviye) Hesaplanan DO ayar noktasinda tesviye [dak]
| INPUTS (Girigler)
MIN INFLOW (Min. Giris) 0/4 mA'ya karsilik gelen 6lglim sinyaline gére minimum giris akimi [L/sn]
akis hizi
MAX INFLOW (Maks. Giris) 20 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére giris akiminin [L/sn]

maksimum akis hizi

0/4 ila 20 mA

Bagli akis 6lguim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli déngundn transfer araligi.
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Parametrizasyon ve kullanim

441 1 Kanalli RTC103 N Modiilii (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

MIN RECIRCULATION (Min.

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras icin kullanilabilir.

- L/
Resirkulasyon) 0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére minimum [L/sn]
resirkulasyon akis hizi
Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras icin kullanilabilir.
MAX RECIRCULATION [L/sn]
(Maks. Resirkilasyon) 20 mA'ya karsilik gelen 6lglim sinyaline gore giris akiminin
maksimum resirkllasyon akis hizi
Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
) Bagli akis 6l¢ciim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
0/4 ila 20 mA gecerli dongiiniin transfer araligi.
Not: 0/4 ila 20 mA'ya bagli olmayan giris Qinflow degerine oransal
olarak hesaplanmalidir.
Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
Q RECI RATIO (Q Res. Orani) degeri “0” ise RESIRKULASYON
Q RECI RATIO (Q Res. akisi mA giris sinyaline bagli olarak hesaplanir. %
Orani) Deger “0” disinda bir degerse RES. akisi giristen hesaplanir: %]
Q RES.= Q RES. ORANI * GIRIS
MIN RECIRCULATION (Min. Resirkiilasyon) ve MAX
RECIRCULATION (Maks. Resirkilasyon) limitleri dahilinde.
Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
MIN GERI CAM. L
G ¢ 0/4 mA'ya karsilik gelen dlgiim sinyaline gére minimum geri gamur [Lisn]
akis hizi
Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
MAX GERI CAM. L/
¢ 20 mA'ya karglilik gelen dlgim sinyaline gore giris akiminin [L/sn]
maksimum geri camur akis hizi
Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras icin kullanilabilir.
0/4 ila 20 mA
rasim Bagl akis dlgiim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli dénglnin transfer aralig.
Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
) Q RETURN RATIO (Q-Geri Gam Orn) degeri “0” ise RAS akisi mA
Q RE;URN RATIO (Q-Geri | giris sinyaline bagli olarak hesaplanir. [%]
Gam Om) Deger “0” disinda bir degerse RAS akisi giristen hesaplanir:
Q-GERI = Q RETURN RATIO (Q-Geri Gam Orn) * GIRIS
MIN GERI CAM. ve MAX GERI CAM. limitleri dahilinde.
| OUTPUTS (Cikislar)
XI/’:”[))O SETTING (Min. DO 0/4 mA'ya karsilik gelen minimum DO ayar noktasi [mg/L]
XQTI)DO SETTING (Maks. DO 20 mA'ya karsilik gelen maksimum DO ayar noktasi [mg/L]
0/4 ila 20 mA Bagli §k|§ oI?urp cihazinda ayaflandlgl gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli déngundn transfer araligi.
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Parametrizasyon ve kullanim

441

1 Kanalli RTC103 N Modiilui (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

‘ RTC
| HACIM
| HACIM Havalandirilan hacim [m3)]
| MODBUS
ADRES MODBUS agi icindeki RTC'nin baslangi¢ adresi.
DATA ORDER (Veri Sirasi) Cift sdzciik icindeki kayit sirasini belirtir. On ayar: NORMAL
EQT“/%'I‘)OG INTRVAL (Veri Kaydi | /o ijerin giinliik dosyasinda kaydedildigi araligi belirtr, [dak]
RTC kontrolii icin PROGNOSIS 6gesini etkinlestirir veya devre disi
PROGNOSIS birakir. "Etkinlestirme”, ilgili sensérden gelen Olgim Indikatori %50

veya altina dustiginde RTC kontroliiniin bu 6lgimu kullanmayacagi
ve yeterli bir yedek stratejiye gegis yapacagdi anlamina gelir.

SET DEFAULTS (Fabrika
Ayarlari)

Fabrika ayarlarini geri yukler.

\ BAKIM

| RTC DATA

RTC OLCUM DEG

RTC, tarafindan &lgllen deg@eri, 6rn. giris sivisi lgimUni belirtir.

RTC AKT. VAR.

RTC tarafindan hesaplanan degiskeni, 6rn. havalandirmanin
acilmasinin mi yoksa kapatilmasinin mi gerekli oldugunu belirtir.

| DIAG/TEST (Tani/Test)

EEPROM Donanim testi
RTC KOM ZAM AS iletisim zaman asimi
RTC CRC iletisim sinama toplami
MODBUS ADDRESS (Modbus | Burada, adres iletisimin fiili olarak gergeklestigi yerde gériinttilenir.
Adresi) On ayar: 41
LOKASYON Burada, RTC modulinin daha kolay tanimlanmasi igin bir lokasyon

adi atanabilir, 6rn. etkinlestirme 2.

YAZILIM VERSIYONU

sc1000'deki RTC iletisim kartinin (YAB117) yazilim versiyonunu
gOsterir.

Monte edilen RTC modiiliiniin varyantini gdsterir, 6rn. 1 kanalli

RTC MODE kapali déngu kontrold.
RTC VERSIYONU RTC moduliinin yazihm versiyonunu goésterir.
44.2 1 Kanalli RTC103 N Modulu Asamalari

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

CONFIGURE (Yapilandir)

SENSOR SECIMI

sc agindaki RTC modiili igin kullanilabilir, ilgili sensdrlerin segim
listesi (bkz. 4.6 Sensor secgimi sayfa 47).

N CONTROL (N Kontroli)
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Parametrizasyon ve kullanim

4.4.2 1 Kanalli RTC103 N Moduli Asamalari (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

SRT MODE (SRT Modu)

Aerobik Camur Tutma Zamani (SRT) igin g farkli galisma tiri

segilebilir:

¢ Manuel: SRT, kontrol tnitesine bir manuel giris olarak saglanir

e SRT-RTC: SRT ayri bir SRT-RTC tarafindan saglanir ve
RTC103 N Modulune iletilir

e TSS mL: SRT, TSS konsantrasyonuna ve atilan giinlik TSS
miktarina bagh olarak hesaplanir.

Not: TUREVSEL ZAMAN NH4, PID kontrol (initesinin tiirevsel
boliimiini devre disi birakmak lizere "0" olarak ayarlanir.

SRT (MANUEL) Manuel SRT girisi (yedek deger olarak da kullanilir) [giin]
DAILY SURPLUS MASS Prosesten glinlik olarak atilan camur miktari. Bu miktara baglh
e . olarak, havalandirma havuzundaki MLSS konsantrasyonu ve [kg/g]
(GUnlUk Artik Kiitle) .
havalandirilan SRT hacmi hesaplanir.
COD-TKN RATIO (COD-TKN Varsayﬂgn _(.JOD./.TKN oran|d|r._N-RTC, .b|yolopk k_utllt.eye eklenecek
ORANI) COD ile ilgili belirli bir NH4-N miktarini dikkate alir; boylece,
nitrifikasyon uygulanacak NH4-N miktari azalir.
Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh
olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
MIN NITRIFERS CONC. (Min. | hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi icin bu konsantrasyon [%]
Azotlayici Kons.) gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MIN NITRIFERS CONC. (Min. °
Azotlayici Kons.) degerinden diisiikse DO ayar noktasini belirlemek
icin MIN NITRIFERS CONC. (Min. Azotlayici Kons.) degeri kullanilir.
Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh
olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi igin bu konsantrasyon
'(\I/\I/IAe\x)lisNI,;\rzF\:E:Tj lgc(%’:? gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MAX NITRIFERS CONC. [%]
' y ’ (Maks. Azotlayici Kons.) degerinden ylksekse DO ayar noktasini
belirlemek icin MAX NITRIFERS CONC. (Maks. Azotlayici Kons.)
degderi kullanilir.
MODEL CORRECTION FACT. | Model (N-RTC'nin ileri besleme bolimu) tarafindan hesaplanan DO
(Model Duizeltme Fakt.) konsantrasyonunu ayarlamak igin bu faktor kullanilabilir.
SUBSTIT. DO FOR MODEL Girig sinyallerinden (NH4-N, TSS, Akig) birinde ariza olursa N-RTC [mg/L]
(Model igin Yedek DO) tim ek hesaplamalar igin bu DO ileri besleme ayar noktasini uygular 9
NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin istenilen ayar
NH4-N SETPOINT (NH4-N noktasi [mg/L]
Ayar Noktasi) Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii icin desarjda NH4-N
Olctiimui kullanilabiliyorsa gerekir!
P FACT NH4 (O. Fakt. NH4) NH4-N !fo.nsap.trgsyonu de§arjlhavaland|rmasm|n PID kapali déngl [M/mg/L]
kontrol (initesi igin oransal faktor.
Yogunlastiriimis camurdaki NH4-N konsantrasyonu icin PID kapali
déngu kontrol Unitesine yonelik integral zaman.
INTEGRAL TIME NH4 ; e [dak]
(integral Baliim NH4) Not: INTEGRAL TIME NH4 (Integral Béliim NH4), PID kontrol
linitesinin integral bélimdiini devre disi birakmak (izere "0" olarak
ayarlanir.
NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali déngt
. kontrol Unitesi igin tlrevsel zaman
TUREVSEL ZAMAN NH4 [dak]
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Parametrizasyon ve kullanim

44.2 1 Kanalli RTC103 N Moduli Asamalari (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

| LIMITS (Limitler)

Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden

MIN DO (Min. DO) disukse DO ayar noktasi bu dedere ayarlanir [mg/L]
MAX DO (Maks. DO) Vikeekae DO ayar noas: b segere ayartant | Mg
SMOOTHING (Tesviye) Hesaplanan DO ayar noktasinda tesviye [dak]
DO CONTROL (DO Kontrolu)
TUREVSEL ZAMAN DO kontrol Unitesinin Tlrevsel Zamani [dak]
DAMPING (Zayiflama) DO kontrolu zayiflamasi [dak]
SUBST AERATION (YEDEK DO sensori (6rn. L?O) bir h'ata sinyali verirse havalandirma [Asama]
HAVALAN.) asamasini ayarla 6gesi secilir
ASAMA NO. Kontrolli havalandirma agamasi sayisi (maksimum 6) [Asama]
VFD P MIN %100'e sabit [%]
| INPUTS (Girisler)
MIN INFLOW (Min. Giris) g{:g’r;,?\z')l/a karsilik gelen élglim sinyaline gére minimum giris akimi [L/sn]
MAX INFLOW (Maks. Giris) 20 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére giris akiminin [L/sn]

maksimum akis hizi

0/4 ila 20 mA

Bagli akis 6lguim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli donglnin transfer arahgi.

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir!
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Parametrizasyon ve kullanim

4.4.2 1 Kanalli RTC103 N Moduli Asamalari (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

MIN RECIRCULATION (Min.
Resirkulasyon)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére minimum
resirkulasyon akis hizi

[L/sn]

MAX RECIRCULATION
(Maks. Resirkilasyon)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

20 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére giris akiminin
maksimum resirkllasyon akis hizi

[L/sn]

0/4 ila 20 mA

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
Bagli akis dl¢ciim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gegerli déngindn transfer araligi.

Not: 0/4 ila 20 mA'ya bagli olmayan giris Qinflow degerine oransal
olarak hesaplanmalidir.

Q RECI RATIO (Q Res.
Orani)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RECI RATIO (Q Res. Orani) degeri “0” ise RESIRKULASYON
akisi mA giris sinyaline bagli olarak hesaplanir.

Deger “0” disinda bir degerse RES. akig! giristen hesaplanir:
Q RES.= Q RES. ORANI * GIRIS

MIN RECIRCULATION (Min. Resirkilasyon) ve MAX
RECIRCULATION (Maks. Resirkilasyon) limitleri dahilinde.

[%]

MIN GERI GAM.

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

0/4 mA'ya karsilik gelen dlgim sinyaline gére minimum geri gamur
akis hizi

[L/sn]

MAX GERI CAM.

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

20 mA'ya karglilik gelen 6lgim sinyaline gore giris akiminin
maksimum geri camur akis hizi

[L/sn]

0/4 ila 20 mA

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Bagli akis 6l¢iim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli dongilnin transfer aralig.

Q RETURN RATIO (Q-Geri
Gam Orn)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RETURN RATIO (Q-Geri Cam Orn) degeri “0” ise RAS akigi mA
girig sinyaline bagli olarak hesaplanir.

Deger “0” diginda bir degerse RAS akisi giristen hesaplanir:
Q-GERI = Q RETURN RATIO (Q-Geri Gam Orn) * GIRIS
MIN GERI CAM. ve MAX GERIi CAM. limitleri dahilinde.

[%]

\ HACIM

\ HACIM

Havalandirilan hacim

[m3]

30




Parametrizasyon ve kullanim

443 1 Kanalli RTC103 N Modulii VFD

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

CONFIGURE (Yapilandir)

SENSOR SECIMI

sc agindaki RTC modiili igin kullanilabilir, ilgili sensérlerin segim
listesi (bkz. 4.6 Sensor secimi sayfa 47).

N CONTROL (N Kontroli)

SRT MODE (SRT Modu)

Aerobik Camur Tutma Zamani (SRT) igin g farkli galisma tiri

segilebilir:

e Manuel: SRT, kontrol tinitesine bir manuel giris olarak saglanir

e  SRT-RTC: SRT ayri bir SRT-RTC tarafindan saglanir ve
RTC103 N Moddiltne iletilir

e TSS mL: SRT, TSS konsantrasyonuna ve atilan giinlik TSS
miktarina baglh olarak hesaplanir.

Ayar Noktasi)

noktasi

SRT (MANUEL) Manuel SRT girisi (yedek deger olarak da kullanilir) [gin]
DAILY SURPLUS MASS Prosesten giinliik olarak atilan gamur miktari. Bu miktara bagl
- . olarak, havalandirma havuzundaki MLSS konsantrasyonu ve [ka/g]
(Gunlik Artik Kutle) .
havalandirilan SRT hacmi hesaplanir.
COD-TKN RATIO (COD-TKN Varsayﬂgn .(.JOD./.TKN oramdlr..N-RTC, .nyO|OjIk k.utI.(.aye eklenecek
ORANI) COD ile ilgili belirli bir NH4-N miktarini dikkate alir; boylece,
nitrifikasyon uygulanacak NH4-N miktari azalir.
Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh
olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
MIN NITRIFERS CONC. (Min. | hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi icin bu konsantrasyon [%]
Azotlayici Kons.) gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MIN NITRIFERS CONC. (Min. ?
Azotlayici Kons.) dederinden dugtkse DO ayar noktasini belirlemek
icin MIN NITRIFERS CONC. (Min. Azotlayici Kons.) deg@eri kullanilir.
Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh
olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi igin bu konsantrasyon
(MI\AQ)IESNXSEETCE l((:S]I:C): gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MAX NITRIFERS CONC. [%]
’ y ' (Maks. Azotlayici Kons.) degerinden yiliksekse DO ayar noktasini
belirlemek icin MAX NITRIFERS CONC. (Maks. Azotlayici Kons.)
degeri kullanilir.
MODEL CORRECTION FACT. | Model (N-RTC'nin ileri besleme bolimi) tarafindan hesaplanan DO
(Model Diuizeltme Fakt.) konsantrasyonunu ayarlamak igin bu faktor kullanilabilir.
SUBSTIT. DO FOR MODEL Girig sinyallerinden (NH4-N, TSS, Akig) birinde ariza olursa N-RTC [mg/L]
(Model igin Yedek DO) tiim ek hesaplamalar i¢in bu DO ileri besleme ayar noktasini uygular 9
NH4-N SETPOINT (NH4-N NH4-N konsantrasyonu degarj havalandirmasinin istenilen ayar [mg/L]
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Parametrizasyon ve kullanim

443

1 Kanalli RTC103 N Modulia VFD (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin desarjda NH 4N
6lciimii kullanilabiliyorsa gerekir!

maksimum akis hizi

P FACT NH4 (O. Fakt. NH4) [1/mg/L]
NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali déngu
kontrol (initesi igin oransal faktor.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin degarjda NH4-N
Olctiimi kullanilabiliyorsa gerekir!
INTEGRAL TIME NH4 Yogunlastirilmis gamurdaki NH4-N konsantrasyonu igin PID kapali
(integral Boliim NH4) doéngu kontrol tnitesine yonelik integral zaman. [dak]
Not: INTEGRAL TIME NH4 (integral Béliim NH4), PID kontrol
linitesinin integral bélliimiini devre disi birakmak lizere "0" olarak
ayarlanir.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin degarjda NH4-N
Olgtiimii kullanilabiliyorsa gerekir!
TUREVSEL ZAMAN NH4 NHy-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali dongil | [dak]
kontrol Gnitesi igin tirevsel zaman
Not: TUREVSEL ZAMAN NH4, PID kontrol iinitesinin tiirevsel
béliimiini devre disi birakmak lizere "0" olarak ayarlanir.
| LIMITS (Limitler)
. Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MIN DO (Min. DO) dusiikse DO ayar noktasi bu dedere ayarlanir [mg/L]
Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MAXDO (Maks. DO) yuksekse DO ayar noktasi bu degere ayarlanir [mg/L]
SMOOTHING (Tesviye) Hesaplanan DO ayar noktasinda tesviye [dak]
DO CONTROLL (DO Kontroli)
P GAIN DO (O.Kaz. DO) l:lalvalgpc.ilrmada DO kq_nsantrasyonunun PID kapali dongu kontrol [/mgiL]
Unitesi icin oransal faktor.
TUREVSEL ZAMAN DO kontrol Unitesinin Turevsel Zamani [dak]
INT BOLUM DO kontrolii igin integral bélim
DAMPING (Zayiflama) DO kontrolu zayiflamasi [dak]
SUBST AERATION (YEDEK DO sensoru (6rn. LDO) bir hata sinyali verirse havalandirma [Asama]
HAVALAN.) asamasini ayarla 6gesi segilir s
ASAMA NO. Kontrolli havalandirma asamasi sayisi (maksimum 6) [Asama]
VFD P MiN VFD kontrollu Gfleyiciler icin minimum hizi ayarlayin (asama 1 ve 2) | [%]
| INPUTS (Girisler)
MIN INFLOW (Min. Giris) 0/4 mA'ya karsilik gelen dlgiim sinyaline gére minimum giris akimi [L/sn]
akis hizi
MAX INFLOW (Maks. Giris) 20 mA'ya karglilik gelen 6lgim sinyaline gore giris akiminin [L/sn]

0/4 ila 20 mA

Bagli akis él¢ciim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli donglnin transfer aralig.
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Parametrizasyon ve kullanim

4.4.3 1 Kanalli RTC103 N Modulii VFD (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

MIN RECIRCULATION (Min.
Resirkilasyon)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére minimum
resirkilasyon akis hizi

[L/sn]

MAX RECIRCULATION
(Maks. Resirkilasyon)

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

20 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére giris akiminin
maksimum resirkilasyon akis hizi

[L/sn]

0/4 ila 20 mA

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
Bagl akis 6lgim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli donglnin transfer arahgi.

Not: 0/4 ila 20 mA'ya bagli olmayan giris Qinflow degerine oransal
olarak hesaplanmalidir.

Q RECI RATIO (Q Res.
Orani)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RECI RATIO (Q Res. Orani) degeri “0” ise RESIRKULASYON
akisi mA giris sinyaline bagh olarak hesaplanir.

Deger “0” disinda bir degerse RES. akisi giristen hesaplanir:
Q RES.= Q RES. ORANI * GIRIS

MIN RECIRCULATION (Min. Resirkilasyon) ve MAX
RECIRCULATION (Maks. Resirkilasyon) limitleri dahilinde.

[%]

MiN GERI GAM.

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lglim sinyaline gére minimum geri camur
akis hizi

[L/sn]

MAX GERI GAM.

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

20 mA'ya karsilik gelen dlgim sinyaline gére giris akiminin
maksimum geri camur akis hizi

[L/sn]

0/4 ila 20 mA

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Bagli akis 6lguim cihazinda ayarlandidi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli dongiinln transfer araligi.

Q RETURN RATIO (Q-Geri
Cam Orn)

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RETURN RATIO (Q-Geri Cam Orn) degeri “0” ise RAS akigi mA
giris sinyaline bagli olarak hesaplanir.

Deger “0” disinda bir degerse RAS akisi giristen hesaplanir:
Q-GERI = Q RETURN RATIO (Q-Geri Gam Orn) * GIRIS
MIN GERI GAM. ve MAX GERI CAM. limitleri dahilinde.

[%]

| OUTPUTS (Gikislar)

0/4 ila 20 mA

VFD (fleyicileri kontrol etmeye yonelik analog gikislar.
0/4 ila 20 mA gegerli dongliniin transfer araligi

\ HACIM

| HACIM

Havalandirilan hacim

[m3]

33



Parametrizasyon ve kullanim

44.3 1 Kanalli RTC103 N Modulii VFD (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

MODBUS

ADRES

MODBUS agi igindeki RTC'nin baglangi¢ adresi.

DATA ORDER (Veri Sirasi)

Cift sdzciik icindeki kayit sirasini belirtir. On ayar: NORMAL

DATALOG INTRVAL (Veri Kaydi
Aralign)

Verilerin glinlik dosyasinda kaydedildigi araligi belirtir.

[dak]

PROGNOSIS

RTC kontrolii icin PROGNOSIS égesini etkinlestirir veya devre disi
birakir. "Etkinlestirme", ilgili sensérden gelen Olgiim indikatori %50
veya altina distiiginde RTC kontroliiniin bu 6lgiim{ kullanmayacagi
ve yeterli bir yedek stratejiye gecis yapacagdi anlamina gelir.

SET DEFAULTS (Fabrika
Ayarlarr)

Fabrika ayarlarini geri yukler.

\ BAKIM

\ RTC DATA

RTC OLCUM DEG

RTC, tarafindan dlgllen deg@eri, 6rn. giris sivisi 6lgimini belirtir.

RTC AKT. VAR.

RTC tarafindan hesaplanan degiskeni, 6rn. havalandirmanin
aciimasinin mi yoksa kapatilmasinin mi gerekli oldugunu belirtir.

| DIAG/TEST (Tani/Test)

EEPROM Donanim testi
RTC KOM ZAM AS iletisim zaman asimi
RTC CRC iletisim sinama toplami
MODBUS ADDRESS (Modbus | Burada, adres iletisimin fiili olarak gerceklestigi yerde gordntlenir.
Adresi) On ayar: 41
LOKASYON Burada, RTC modilinin daha kolay tanimlanmasi igin bir lokasyon

adi atanabilir, 6rn. etkinlestirme 2.

YAZILIM VERSIYONU

sc1000'deki RTC iletisim kartinin (YAB117) yazilim versiyonunu
gOsterir.

RTC MODE

Monte edilen RTC moddiliiniin varyantini gésterir, 6rn. 1 kanalli
kapali dongu kontrolG.

RTC VERSIYONU

RTC modilinun yazilim versiyonunu goésterir.

4.5 sc1000 kontrol linitesinde 2 Kanalli RTC103 N Modulu

parametrizasyonu

1 kanalli versiyona ek olarak, iki aktif gamur havuzunu kontrol

edebilen 2 kanalli bir versiyon da bulunmaktadir. Bu nedenle, ilgili
parametreler iki kez gériinmekte ve kanal 1 ve kanal 2

parametreleri olarak tanimlanmaktadir.
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Parametrizasyon ve kullanim

4.5.1 2 Kanalli RTC103 N Modulii

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

CONFIGURE (Yapilandir)

SENSOR SECIMI

sc agindaki RTC modiili igin kullanilabilir, ilgili sensérlerin segim
listesi (bkz. 4.6 Sensor secimi sayfa 47).

N CONTROL (N Kontroli)

SRT MODE (SRT Modu)

Aerobik Camur Tutma Zamani (SRT) igin g farkli galisma tiri

segilebilir:

e Manuel: SRT, kontrol tinitesine bir manuel giris olarak saglanir

e  SRT-RTC: SRT ayri bir SRT-RTC tarafindan saglanir ve
RTC103 N Moddiltne iletilir

e TSS mL: SRT, TSS konsantrasyonuna ve atilan giinlik TSS
miktarina baglh olarak hesaplanir.

(Maks. Azotlayici Kons.)

(Maks. Azotlayici Kons.) degerinden yiliksekse DO ayar noktasini
belirlemek icin MAX NITRIFERS CONC. (Maks. Azotlayici Kons.)
degeri kullanilir.

SRT (MANUEL) Manuel SRT girisi (yedek deger olarak da kullanilir) [gin]
DAILY SURPLUS MASS Prosesten giinliik olarak atilan gamur miktari. Bu miktara bagl
- . olarak, havalandirma havuzundaki MLSS konsantrasyonu ve [ka/g]

(Gunlik Artik Kutle) .

havalandirilan SRT hacmi hesaplanir.
COD-TKN RATIO (COD-TKN Varsayﬂgn .(.JOD./.TKN oramdlr..N-RTC, .nyO|OjIk k.utI.(.aye eklenecek
ORANI) COD ile ilgili belirli bir NH4-N miktarini dikkate alir; boylece,

nitrifikasyon uygulanacak NH4-N miktari azalir.

Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh

olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
MIN NITRIFERS CONC. (Min. | hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi icin bu konsantrasyon [%]
Azotlayici Kons.) gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MIN NITRIFERS CONC. (Min. ?

Azotlayici Kons.) dederinden dugtkse DO ayar noktasini belirlemek

icin MIN NITRIFERS CONC. (Min. Azotlayici Kons.) deg@eri kullanilir.

Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh

olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu

hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi igin bu konsantrasyon
MAXNITRIFERS CONC. gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MAX NITRIFERS CONC. [%]
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Parametrizasyon ve kullanim

451 2 Kanalli RTC103 N Modiilii (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

MODEL CORRECTION FACT.
(Model Duizeltme Fakt.)

Model (N-RTC'nin ileri besleme bdliimu) tarafindan hesaplanan DO
konsantrasyonunu ayarlamak igin bu faktor kullanilabilir.

SUBSTIT. DO FOR MODEL

Girig sinyallerinden (NH4-N, TSS, Akis) birinde ariza olursa N-RTC

(Model icin Yedek DO) tim ek hesaplamalar igin bu DO ileri besleme ayar noktasini [mg/L]
uygular.
NH4-N SETPOINT (NH4-N NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin istenilen ayar
[mg/L]
Ayar Noktasi) noktasi
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin desarjda NH 4N
6lciimii kullanilabiliyorsa gerekir!
P FACT NH4 (O. Fakt. NH4) [1/mg/L]
NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali déngu
kontrol (initesi igin oransal faktor.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin desarjda NH 4N
6lciimii kullanilabiliyorsa gerekir!
INTEGRAL TIME NH4 Yogunlagtiriimig camurdaki NH4-N konsantrasyonu icin PID kapali
(integral Boliim NH4) doéngu kontrol tnitesine yonelik integral zaman. [dak]
Not: INTEGRAL TIME NH4 (integral Béliim NH4), PID kontrol
lUinitesinin integral bélimdiinii devre disi birakmak (izere "0" olarak
ayarlanir.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii i¢in degarjda NH4-N
Olctiimuii kullanilabiliyorsa gerekir!
TUREVSEL ZAMAN NH4 NHy-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali dongil | [dak]
kontrol Unitesi igin tirevsel zaman
Not: TUREVSEL ZAMAN NH4, PID kontrol iinitesinin tiirevsel
béliimiini devre disi birakmak lizere "0" olarak ayarlanir.
| LIMITS (Limitler)
. Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MIN DO (Min. DO) dusukse DO ayar noktasi bu degere ayarlanir [mg/L]
Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MAX DO (Maks. DO) ylksekse DO ayar noktasi bu degere ayarlanir (mg/L]
SMOOTHING (Tesviye) Hesaplanan DO ayar noktasinda tesviye [dak]
] INPUTS (Girigler)
| KANAL 1
MIN INFLOW (Min. Giris) 0/4 mA'ya karslilik gelen 6lgim sinyaline gére minimum giris akimi [L/sn]
akis hizi
MAX INFLOW (Maks. Giris) 20 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gore giris akiminin [L/sn]

maksimum akis hizi

0/4 ila 20 mA

Bagli akis 6l¢ciim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli donglnin transfer aralig.
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Parametrizasyon ve kullanim

4.5.1

2 Kanalli RTC103 N Modulii (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

MIN RECIRCULATION
(Min. Resirkulasyon)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére minimum
resirkilasyon akis hizi

[L/sn]

MAX RECIRCULATION
(Maks. Resirkilasyon)

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

20 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére giris akiminin
maksimum resirkilasyon akis hizi

[L/sn]

0/4 ila 20 mA

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
Bagl akis 6lgim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli donglnin transfer arahgi.

Not: 0/4 ila 20 mA'ya bagli olmayan giris Qinflow degerine oransal
olarak hesaplanmalidir.

Q RECI RATIO (Q Res.
Orani)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RECI RATIO (Q Res. Orani) degeri “0” ise RESIRKULASYON
akisi mA giris sinyaline bagh olarak hesaplanir.

Deger “0” disinda bir degerse RES. akisi giristen hesaplanir:
Q RES.= Q RES. ORANI * GIRIS

MIN RECIRCULATION (Min. Resirkilasyon) ve MAX
RECIRCULATION (Maks. Resirkilasyon) limitleri dahilinde.

[%]

MIN GERI GAM.

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lglim sinyaline gére minimum geri camur
akis hizi

[L/sn]

MAX GERI CAM.

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

20 mA'ya karsilik gelen dlgim sinyaline gére giris akiminin
maksimum geri camur akis hizi

[L/sn]

0/4 ila 20 mA

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Bagli akis 6lguim cihazinda ayarlandidi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli dongiinln transfer araligi.

Q RETURN RATIO (Q-Geri
Cam Orn)

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RETURN RATIO (Q-Geri Cam Orn) degeri “0” ise RAS akigi mA
giris sinyaline bagli olarak hesaplanir.

Deger “0” disinda bir degerse RAS akisi giristen hesaplanir:
Q-GERI = Q RETURN RATIO (Q-Geri Gam Orn) * GIRIS
MIN GERI GAM. ve MAX GERI CAM. limitleri dahilinde.

[%]

‘KANALZ

KANAL 1 ile ayni

\ OUTPUTS (Cikislar)
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Parametrizasyon ve kullanim

451 2 Kanalli RTC103 N Modiilii (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC
| KANAL 1
X}I/:rll:))o SETTING (Min. DO 0/4 mA'ya karsilik gelen minimum DO ayar noktasi [mg/L]
MAX DO SETTING (Maks. . .
DO Ayari) 20 mA'ya karsilik gelen maksimum DO ayar noktasi [mg/L]
0/4 ila 20 mA Bagh §k|§ oIE:urp cihazinda ayaflandlgl gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli donglnin transfer aralig.
‘ KANAL 2 KANAL 1 ile ayni
| HACIM
| KANAL 1
| HACIM Havalandirilan hacim [m3]
‘ KANAL 2 KANAL 1 ile ayni
| MODBUS
ADRES MODBUS agi igindeki RTC'nin baglangi¢ adresi.
DATA ORDER (Veri Sirasi) Cift sdzciik icindeki kayit sirasini belirtir. On ayar: NORMAL
igg'l‘)oe INTRVAL (Veri Kaydi | /o ilerin giinlik dosyasinda kaydedildigi araligi belirtr. [dak]
RTC kontrolii icin PROGNOSIS égesini etkinlestirir veya devre disi
PROGNOSIS birakir. "Etkinlestirme", ilgili sensérden gelen Olgiim Indikatori %50

veya altina dustugunde RTC kontroliinin bu 6lgimu kullanmayacagi
ve yeterli bir yedek stratejiye gegis yapacagdi anlamina gelir.

SET DEFAULTS (Fabrika

Fabrika ayarlarini geri yukler.

Ayarlari)
| BAKIM

| RTC DATA
RTC OLCUM DEG RTC, tarafindan oélgllen degeri, 6rn. giris sivisi lgimini belirtir.
RTC AKT. VAR acimasiin i yokea kapatimasimi i Goreki oldugund el

| DIAG/TEST (Tani/Test)
EEPROM Donanim testi
RTC KOM ZAM AS iletisim zaman asimi
RTC CRC iletisim sinama toplami
MODBUS ADDRESS (Modbus | Burada, adres iletisimin fiili olarak gerceklestigi yerde gordntdlenir.
Adresi) On ayar: 41

LOKASYON Burada, RTC modilinin daha kolay tanimlanmasi igin bir lokasyon

adi atanabilir, 6rn. etkinlestirme 2.

YAZILIM VERSIYONU

sc1000'deki RTC iletisim kartinin (YAB117) yazilim versiyonunu
gOsterir.

RTC MODE

Monte edilen RTC moddiliiniin varyantini gésterir, 6rn. 1 kanalli
kapali dongu kontrolG.

RTC VERSIYONU

RTC modilinun yazilim versiyonunu goésterir.
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Parametrizasyon ve kullanim

4.5.2 2 Kanalli RTC103 N Modulii Agsamalari

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

CONFIGURE (Yapilandir)

SENSOR SECIMI

sc agindaki RTC modiili igin kullanilabilir, ilgili sensérlerin segim
listesi (bkz. 4.6 Sensor secimi sayfa 47).

N CONTROL (N Kontroli)

SRT MODE (SRT Modu)

Aerobik Camur Tutma Zamani (SRT) igin g farkli galisma tiri

segilebilir:

e Manuel: SRT, kontrol tinitesine bir manuel giris olarak saglanir

e  SRT-RTC: SRT ayri bir SRT-RTC tarafindan saglanir ve
RTC103 N Moddiltne iletilir

e TSS mL: SRT, TSS konsantrasyonuna ve atilan giinlik TSS
miktarina baglh olarak hesaplanir.

(Maks. Azotlayici Kons.)

(Maks. Azotlayici Kons.) degerinden yiliksekse DO ayar noktasini
belirlemek icin MAX NITRIFERS CONC. (Maks. Azotlayici Kons.)
degeri kullanilir.

SRT (MANUEL) Manuel SRT girisi (yedek deger olarak da kullanilir) [gin]
DAILY SURPLUS MASS Prosesten giinliik olarak atilan gamur miktari. Bu miktara bagl
- . olarak, havalandirma havuzundaki MLSS konsantrasyonu ve [ka/g]

(Gunlik Artik Kutle) .

havalandirilan SRT hacmi hesaplanir.
COD-TKN RATIO (COD-TKN Varsayﬂgn .(.JOD./.TKN oramdlr..N-RTC, .nyO|OjIk k.utI.(.aye eklenecek
ORANI) COD ile ilgili belirli bir NH4-N miktarini dikkate alir; boylece,

nitrifikasyon uygulanacak NH4-N miktari azalir.

Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh

olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
MIN NITRIFERS CONC. (Min. | hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi icin bu konsantrasyon [%]
Azotlayici Kons.) gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MIN NITRIFERS CONC. (Min. ?

Azotlayici Kons.) dederinden dugtkse DO ayar noktasini belirlemek

icin MIN NITRIFERS CONC. (Min. Azotlayici Kons.) deg@eri kullanilir.

Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh

olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu

hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi igin bu konsantrasyon
MAXNITRIFERS CONC. gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MAX NITRIFERS CONC. [%]
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Parametrizasyon ve kullanim

4.5.2 2 Kanalli RTC103 N Modili Asamalar (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

MODEL CORRECTION FACT.
(Model Duizeltme Fakt.)

Model (N-RTC'nin ileri besleme bdliimu) tarafindan hesaplanan DO
konsantrasyonunu ayarlamak igin bu faktor kullanilabilir.

SUBSTIT. DO FOR MODEL

Girig sinyallerinden (NH4-N, TSS, Akis) birinde ariza olursa N-RTC

(Model igin Yedek DO) tim ek hesaplamalar igin bu DO ileri besleme ayar noktasini uygular [mg/L]
NH4-N SETPOINT (NH4-N NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin istenilen ayar
[mg/L]
Ayar Noktasi) noktasi
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin desarjda NH 4N
6lciimii kullanilabiliyorsa gerekir!
P FACT NH4 (O. Fakt. NH4) [1/mg/L]
NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali déng
kontrol (initesi igin oransal faktor.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin degarjda NH4-N
Olctiimi kullanilabiliyorsa gerekir!
INTEGRAL TIME NH4 Yogunlastirilmig gamurdaki NH4-N konsantrasyonu igin PID kapali
(integral Boliim NH4) déngu kontrol tnitesine yonelik integral zaman. [dak]
Not: INTEGRAL TIME NH4 (integral Béliim NH4), PID kontrol
linitesinin integral bélliimiini devre disi birakmak lizere "0" olarak
ayarlanir.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin degarjda NH4-N
Olctiimii kullanilabiliyorsa gerekir!
TUREVSEL ZAMAN NH4 NHy-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali dongil | [dak]
kontrol Gnitesi igin tirevsel zaman
Not: TUREVSEL ZAMAN NH4, PID kontrol (initesinin tiirevsel
béliimiini devre disi birakmak lizere "0" olarak ayarlanir.
| LIMITS (Limitler)
. Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MIN DO (Min. DO) dusiikse DO ayar noktasi bu dedere ayarlanir [mg/L]
Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MAXDO (Maks. DO) yuksekse DO ayar noktasi bu degere ayarlanir [mg/L]
SMOOTHING (Tesviye) Hesaplanan DO ayar noktasinda tesviye [dak]
‘ DO CONTROL (DO Kontrolu)
| KANAL 1
TUREVSEL ZAMAN DO kontrol Unitesinin Tirevsel Zamani [dak]
DAMPING (Zayiflama) DO kontrolu zayiflamasi [dak]
SUBST AERATION (YEDEK | DO sensoru (6rn. LDO) bir hata sinyali verirse havalandirma [Asama]
HAVALAN.) asamasini ayarla 6gesi secilir s
ASAMA NO. Kontrolli havalandirma asamasi sayisi (maksimum 6) [Asama]
VFD P MIN %100'e sabit [%]
‘ KANAL 2 KANAL 1 ile ayni

] INPUTS (Girigler)
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Parametrizasyon ve kullanim

4.5.2 2 Kanalli RTC103 N Moduli Asamalari (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

‘ RTC

| KANAL 1

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére minimum giris akimi

MIN INFLOW (Min. Giris) akis hizi

[L/sn]

20 mA'ya karsilik gelen dlgim sinyaline gére giris akiminin

MAX INFLOW (Maks. Giris) | e 2o

[L/sn]

Bagli akis 6lgiim cihazinda ayarlandidi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki

0/4 ila 20 mA Do T o
gecerli dongiinln transfer araligi.

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
MIN RECIRCULATION
(Min. Resirkilasyon) 0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére minimum
resirkiilasyon akis hizi

[L/sn]

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
MAX RECIRCULATION
(Maks. Resirkilasyon) 20 mA'ya karsilik gelen &lgiim sinyaline gore giris akiminin
maksimum resirkulasyon akis hizi

[L/sn]

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Bagli akis 6lgiim cihazinda ayarlandidi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki

0/4 ila 20 mA gegerli déngiiniin transfer araligi.

Not: 0/4 ila 20 mA'ya bagdli olmayan giris Qinflow degerine oransal
olarak hesaplanmalidir.

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RECI RATIO (Q Res. Orani) degeri “0” ise RESIRKULASYON
Q RECI RATIO (Q Res. akisi mA giris sinyaline bagl olarak hesaplanir.

Orani) Deger “0” disinda bir degerse RES. akisi giristen hesaplanir:

Q RES.= Q RES. ORANI * GIRIS

MIN RECIRCULATION (Min. Resirkilasyon) ve MAX
RECIRCULATION (Maks. Resirkulasyon) limitleri dahilinde.

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

MIN GERI GAM. L/
¢ 0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére minimum geri gamur [L/sn]

akis hizi

[%]

Not: 0/4 ila 20 mA girigi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

MAX GERI CAM. L
G ¢ 20 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére giris akiminin [L/sn]

maksimum geri gamur akis hizi

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

0/4 ila 20 mA N e L . .
Bagli akis 6lgiim cihazinda ayarlandidi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki

gecerli donglnin transfer arahgi.

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RETURN RATIO (Q-Geri Gam Orn) degeri “0” ise RAS akisi mA
girig sinyaline bagli olarak hesaplanir. [%]

Deger “0” disinda bir degerse RAS akisi giristen hesaplanir:
Q-GERI = Q RETURN RATIO (Q-Geri Gam Orn) * GIRIS
MIN GERI CAM. ve MAX GERI CAM. limitleri dahilinde.

Q RETURN RATIO (Q-Geri
Cam Orn)
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Parametrizasyon ve kullanim

4.5.2 2 Kanalli RTC103 N Modili Asamalar (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC
| KANAL 2 KANAL 1 ile ayni
| HACIM
| KANAL 1
| HACIM Havalandirilan hacim [m3]
‘ KANAL 2 KANAL 1 ile ayni
4.5.3 2 Kanalli RTC103 N Modulii VFD
RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)
RTC MODULES (RTC Modiilleri)
RTC
CONFIGURE (Yapilandir)
= - sc agindaki RTC moduli igin kullanilabilir, ilgili sensorlerin segim
SENSOR SECIMI listesi (bkz. 4.6 Sensor secimi sayfa 47).
N CONTROL (N Kontrolu)
Aerobik Camur Tutma Zamani (SRT) igin g farkli galisma tird
segilebilir:
¢ Manuel: SRT, kontrol Unitesine bir manuel giris olarak saglanir
SRT MODE (SRT Modu) e SRT-RTC: SRT ayri bir SRT-RTC tarafindan saglanir ve
RTC103 N Modiulune iletilir
e TSS mL: SRT, TSS konsantrasyonuna ve atilan giinlik TSS
miktarina bagh olarak hesaplanir.
SRT (MANUEL) Manuel SRT girisi (yedek deger olarak da kullanilir) [giin]
Prosesten guinlik olarak atilan gamur miktari. Bu miktara bagh
DA”‘Y SURPLL.’.S MASS olarak, havalandirma havuzundaki MLSS konsantrasyonu ve [kg/g]
(GUnlUk Artik Kiitle) .
havalandirilan SRT hacmi hesaplanir.
R K Varsayilan COD / TKN oranidir. N-RTC, biyolojik kitleye eklenecek
832NTI)KN RATIO (COD-TKN COD ile ilgili belirli bir NH4-N miktarini dikkate alir; boylece,
nitrifikasyon uygulanacak NH4-N miktari azalir.
Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh
olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
MIN NITRIFERS CONC. (Min. | hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi icin bu konsantrasyon [%]
Azotlayici Kons.) gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MIN NITRIFERS CONC. (Min. °
Azotlayici Kons.) degerinden distkse DO ayar noktasini belirlemek
icin MIN NITRIFERS CONC. (Min. Azotlayici Kons.) degeri kullanilir.
Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagh
olarak, N-RTC aktif camurdaki azotlayici konsantrasyonunu
hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi igin bu konsantrasyon
MAXNITRIFERS CONC. gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MAX NITRIFERS CONC. [%]

(Maks. Azotlayici Kons.)

(Maks. Azotlayici Kons.) degerinden yliksekse DO ayar noktasini
belirlemek icin MAX NITRIFERS CONC. (Maks. Azotlayici Kons.)
degderi kullanilir.
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4.5.3 2 Kanalli RTC103 N Modulii VFD (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

MODEL CORRECTION FACT.
(Model Duizeltme Fakt.)

Model (N-RTC'nin ileri besleme bolimi) tarafindan hesaplanan DO
konsantrasyonunu ayarlamak igin bu faktor kullanilabilir.

SUBSTIT. DO FOR MODEL

Girig sinyallerinden (NH4-N, TSS, Akig) birinde ariza olursa N-RTC

(Model igin Yedek DO) tim ek hesaplamalar igin bu DO ileri besleme ayar noktasini uygular [mg/L]
NH4-N SETPOINT (NH4-N NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin istenilen ayar
[mg/L]
Ayar Noktasi) noktasi
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin desarjda NH 4N
Olciimui kullanilabiliyorsa gerekir!
P FACT NH4 (O. Fakt. NH4) [1/mg/L]
NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali déngu
kontrol Uinitesi igin oransal faktor.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii igin degarjda NH 4N
6lcimi kullanilabiliyorsa gerekir!
INTEGRAL TIME NH4 Yogunlastirilmig gamurdaki NH4-N konsantrasyonu igin PID kapali
(integral Boliim NH4) déngu kontrol tnitesine yonelik integral zaman. [dak]
Not: INTEGRAL TIME NH4 (integral Béliim NH4), PID kontrol
linitesinin integral bélliimiinii devre digi birakmak (lizere "0" olarak
ayarlanir.
Not: Bu ayarlar yalnizca geri besleme kontrolii icin degsarjda NH 4N
6lgtiimii kullanilabiliyorsa gerekir!
TUREVSEL ZAMAN NH4 NHy4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali dngd | [dak]
kontrol Unitesi igin tirevsel zaman
Not: TUREVSEL ZAMAN NH4, PID kontrol iinitesinin tiirevsel
béliimiinii devre digi birakmak (izere "0" olarak ayarlanir.
| LIMITS (Limitler)
. Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MIN DO (Min. DO) disukse DO ayar noktasi bu dedere ayarlanir [mg/L]
Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
MAXDO (Maks. DO) yiksekse DO ayar noktasi bu degere ayarlanir [mg/L]
SMOOTHING (Tesviye) Hesaplanan DO ayar noktasinda tesviye [dak]
‘ DO CONTROLL (DO Kontrolu)
| KANAL 1
P GAIN DO (O.Kaz. DO) I:Ia.valgp(:hrmada DO kcinsantrasyonunun PID kapali déngu kontrol [1/mg/L]
Unitesi igin oransal faktor.
TUREVSEL ZAMAN DO kontrol Unitesinin Tirevsel Zamani [dak]
INT BOLUM DO kontroli igin integral bélim
DAMPING (Zayiflama) DO kontroli zayiflamasi [dak]
SUBST AERATION (YEDEK | DO sensdri (6rn. LDO) bir hata sinyali verirse havalandirma [Asamal
HAVALAN.) asamasini ayarla 6gesi secilir s
ASAMA NO. Kontrolli havalandirma agamasi sayisi (maksimum 6) [Asama]
VFD P MIN VFD kontrolli Ufleyiciler igin minimum hizi ayarlayin (asama 1 ve 2) | [%]
‘ KANAL 2 KANAL 1 ile ayni

| INPUTS (Girisler)

‘KANAL1
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4.5.3 2 Kanalli RTC103 N Modulii VFD (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC

MIN INFLOW (Min. Giris)

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére minimum giris akimi
akis hizi

[L/sn]

MAX INFLOW (Maks. Girig)

20 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére giris akiminin
maksimum akis hizi

[L/sn]

0/4 ila 20 mA

Bagli akis dl¢ciim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gegerli déngindn transfer araligi.

MIN RECIRCULATION
(Min. Resirkulasyon)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére minimum
resirkulasyon akis hizi

[L/sn]

MAX RECIRCULATION
(Maks. Resirkilasyon)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

20 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére giris akiminin
maksimum resirkllasyon akis hizi

[L/sn]

0/4 ila 20 mA

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.
Bagh akis 6lgim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gegerli déngindn transfer araligi.

Not: 0/4 ila 20 mA'ya bagli olmayan giris Qinflow degerine oransal
olarak hesaplanmalidir.

Q RECI RATIO (Q Res.
Orani)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RECI RATIO (Q Res. Orani) degeri “0” ise RESIRKULASYON
akisI mA giris sinyaline bagli olarak hesaplanir.

Deger “0” disinda bir degerse RES. akig! giristen hesaplanir:
Q RES.= Q RES. ORANI * GIRIS

MIN RECIRCULATION (Min. Resirkulasyon) ve MAX
RECIRCULATION (Maks. Resirkilasyon) limitleri dahilinde.

[%]

MiN GERI GAM.

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

0/4 mA'ya karsilik gelen dlgiim sinyaline gére minimum geri gamur
akis hizi

[L/sn]

MAX GERI CAM.

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

20 mA'ya karglilik gelen 6lgim sinyaline gore giris akiminin
maksimum geri camur akis hizi

[L/sn]

0/4 ila 20 mA

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Bagli akis 6l¢ciim cihazinda ayarlandigi gibi 0/4 ila 20 mA arasindaki
gecerli donglnin transfer aralig.

QRETURN RATIO (Q-Geri
Cam Orn)

Not: 0/4 ila 20 mA girisi Qres veya Qras igin kullanilabilir.

Q RETURN RATIO (Q-Geri Cam Orn) degeri “0” ise RAS akigi mA
giris sinyaline bagli olarak hesaplanir.

Deger “0” diginda bir degerse RAS akisi giristen hesaplanir:
Q-GERI = Q RETURN RATIO (Q-Geri Gam Orn) * GIRIS
MIN GERI CAM. ve MAX GERI CAM. limitleri dahilinde.

[%]

‘KANALZ

KANAL 1 ile ayni
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4.5.3 2 Kanalli RTC103 N Modulii VFD (Devam)

RTC MODULES / PROGNOSYS (RTC Modiilleri / Prognosis)

RTC MODULES (RTC Modiilleri)

RTC
| OUTPUTS (Cikislar)
| KANAL 1
0/4 ila 20 mA VFI? Ufleyicileri kont.rolnetn?'ey"e ybnelik analogv cikiglar.
0/4 ila 20 mA gegerli dongliniin transfer araligi
‘ KANAL 2 KANAL 1 ile ayni
| HACIM
| KANAL 1
‘ HACIM Havalandirilan hacim [m3]
| KANAL 2
| MODBUS
ADRES MODBUS agi igindeki RTC'nin baslangi¢ adresi.
DATA ORDER (Veri Sirasi) Cift sdzciik igindeki kayit sirasini belirtir. On ayar: NORMAL
iémgﬁjG'NTRVAL(Ve”Kaym Verilerin giinliik dosyasinda kaydedildigi araligi belirtir. [dak]
RTC kontrolii icin PROGNOSIS 6gesini etkinl§§tirir veya devre digl
PROGNOSIS birakir. "Etkinlestirme”, ilgili sensérden gelen Olgiim Indikatori %50

veya altina distiginde RTC kontroliniin bu dlgiimi kullanmayacag
ve yeterli bir yedek stratejiye gecis yapacagdi anlamina gelir.

SET DEFAULTS (Fabrika

Fabrika ayarlarini geri yukler.

Ayarlarr)
| BAKIM

| RTC DATA
RTC OLCUM DEG RTC, tarafindan élgilen degeri, 6rn. giris sivisi dlgimuanu belirtir.
RTC AKT. VAR. agimasiin i yokea kapatimasinin mi Gorekiadugund bt

‘ DIAG/TEST (Tani/Test)
EEPROM Donanim testi
RTC KOM ZAM AS iletisim zaman asimi
RTC CRC iletisim sinama toplami
MODBUS ADDRESS (Modbus | Burada, adres iletigimin fiili olarak gergeklestigi yerde gorintilenir.
Adresi) On ayar: 41

LOKASYON Burada, RTC moduliniin daha kolay tanimlanmasi igin bir lokasyon

adi atanabilir, 6rn. etkinlestirme 2.

YAZILIM VERSIYONU

sc1000'deki RTC iletisim kartinin (YAB117) yazilim versiyonunu
gosterir.

RTC MODE

Monte edilen RTC moddlinin varyantini gésterir, 6rn. 1 kanall
kapali déngu kontrold.

RTC VERSIYONU

RTC modulinin yazihm versiyonunu gosterir.

4.6 Sensor secimi

1. RTC Modili igin sensorleri ve siralarini segmek icin RTC \>
CONFIGURE (Yapilandir) \> SENSOR SECIMi 6gelerine

basin.
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Sekil 4 Sensor segimi

1 ENTER: Ayar kaydeder ve CONFIGURE (Yapilandir) 4  SIL: Bir sensorii segcimden kaldirir.
menusune doner.

2 [IPTAL: Kaydetmeden CONFIGURE (Yapilandir) 5 YUKARI/ASAGI: Sensorleri yukariya veya asagiya tasir.
mendusune doner.

3 EKLE: Secime yeni bir sensor ekler.

| #8] -y =] =&V >
|

(p) AMTAXSC  [1188531] 1.1
mA OUTPUT INT [20314] 000000020314

nrl AV T on

EKLE (Sekil 4, 6ge 3) secenegdine basin.

sc1000 agina yonelik tim abonelerin bir secim listesi acllir.

RTC Modiili igin gerekli sensére basin ve segim listesinin
altindaki ENTER tusuna basarak se¢imi onaylayin.

Siyah metinle gosterilen sensérler RTC modili igin
kullanilabilir.

Kirmizi metinle gosterilen sensérler RTC modulu igin
kullanilamaz.

Not: (p) isaretli sensérlerle ilgili olarak, bu sensérler bir RTC modiile
ile birlikte segilmisse PROGNOSIS kullanilabilir (PROGNOSIS
kullanim kilavuzuna bakin).
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e L

AMTAX SC 1.0UT
1 000000035871

[ AMTAXSC 1.0UT

SELECT DEVICE

(o) NITRATAXPLUS SC 112613081 ABLAUF

mA QUTPUT INT [20614] 000000020014
M AV T MAICOR AAA(ONY L0

AMTAX SC 1.0UT
1 000000035671
AMTAX SC 1.IN

e L

AMTAXSC 1IN
1 000000035871
AMTAXSC  1.0UT

2 000000035871

4.7 Kontrol programlari

4. Secili sensor, sensor listesinde gosterilir.
Secim listesini tekrar agmak icin EKLE (Sekil 4, 6ge 3)
segenegine basin.

5. RTC Modiili icin ikinci sensorl segin ve secim listesinin
altindaki ENTER tusuna basarak sec¢imi onaylayin.

Not: Onceden segilmis sensérler gri olarak gésterilir.

Secili sensorler, sensor listesinde gosterilir.

6. Sensodrleri RTC Moduli icin belirtilen siraya gore siralamak
icin sensore basin, sensoérl tasimak igin ise ok tuslarini
kullanin (Sekil 4, 63e 5).

Yanlis bir sensori sensor listesinden tekrar kaldirmak igin
SIL (Sekil 4, 6ge 4) segenegine basin.

7. lIslem bittikten hemen sonra listeyi onaylamak igin ENTER
(Sekil 4, 6gde 1) secenegdine basin.

Not: Secili sensoérlerin sirasi, RTC103 N Modiiliiniin CF kartinda
Tedarikgi Servisi tarafindan tanimlanmali ve énceden yapilandiriimalidir.

Yerel kosullara ve cihazlara uyumun saglanmasi amaciyla,
nitrifikasyon igin istenilen DO konsantrasyonunun
hesaplanmasinda kullanilabilen 4 farkli program mevcuttur

Program segimi kullanilabilir 6lgim sinyallerine baghdir.

Uygun program, RTC103 N Moduilinin CF kartinda Tedarikgi
Servisi tarafindan secilmeli ve 6nceden yapilandiriimalidir!
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Tablo 2 Nitrifikasyon igin istenilen DO konsantrasyonunun hesaplanmasina yonelik kontrol programlari

istenilen DO konsantrasyonunu yalnizca nitrifikasyon igin NH4-N yiikiine bagli

NH4-N giris akimi nitrifikasyonu olarak hesaplayin.

istenilen DO konsantrasyonunu, gegerli Camur tutma zamanini géz éniinde

NH4-N girig akimi ve TSS bulundurarak NH4-N yukine bagli olarak hesaplayin

istenilen DO konsantrasyonunu nitrifikasyon igin NH4-N yiikiine ve NH4-N desarj

NH4-N girig akimi ve NH4-N degarji konsantrasyonuna bagl olarak hesaplayin.

istenilen DO konsantrasyonunu, gegerli Camur tutma zamanini géz éniinde
bulundurarak nitrifikasyon igin NH,4-N yukiine ve NH4-N desarj konsantrasyonuna
bagli olarak hesaplayin.

NH4-N giris akimi, NH4-N desarji ve
TSS

4.8 Otomatik program degisimi

Bir 6lcim sinyali hata verirse, drn. bir igslem hatasi sirasinda,
otomatik program degisimi yalnizca kullanilabilir 61¢im sinyalleri
kullanilarak gerceklesir ve hatali 6lcimi bu yedek stratejiyle
degistirir. Bir hatanin ardindan dlgtiimler tekrar kullanilabilir
oldugunda énceden secilmis programa otomatik olarak geri
dénuldr. Programlar arasindaki gegis 5 dakikalik bir gecikmeyle
gerceklesir.

4.9 Nitrifikasyon kontrol Uinitesi parametrelerinin agiklamalari

49.1 SRT MODE (SRT Modu)

Camur Tutma Zamani (SRT) i¢in tg¢ farkh ¢calisma tura segcilebilir

*  MANUEL: Havalandirma havuzunda TSS dl¢imd
yapilamiyorsa SRT, kontrol Unitesine bir manuel giris olarak
saglanir.

e SRT-RTC: SRT ayri bir SRT-RTC tarafindan saglanir ve
RTC103 N Moduline iletilir.

e TSSmL: SRT, MLSS konsantrasyonuna ve atilan ginlik TSS
kutlesine bagl olarak hesaplanir.
49.2 SRT (MANUEL)
Camur Tutma Zamani igin manuel giris (SRT [d]).
Bir TSS sinyali hata verirse bu bir yedek deger olarak da
kullanilir.
4.9.3 DAILY SURPLUS MASS (Gunluk Artik Kiitle)

Prosesten glinlik olarak atilan gamur miktari. Bu miktara bagli
olarak, havalandirma havuzundaki MLSS konsantrasyonu ve
havalandirilan SRT hacmi hesaplanir.

49.4 COD-TKN RATIO (COD-TKN ORANI)

Varsayilan COD / TKN oranidir. RTC103 N Modulu, biyolojik
kitleye eklenecek COD ile ilgili belirli bir NH4-N miktarini dikkate
alir; boylece, nitrifikasyon uygulanacak NH4-N miktari azalir.

4.9.5 MIN NITRIFERS CONC. (Min. Azotlayici Kons.)

Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH,4-N miktarina bagli
olarak, RTC103 N Modulu aktif gamurdaki azotlayici
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4.9.6

4.9.7

4.9.8

4.9.9

4.9.10

4.9.11

4.9.12

konsantrasyonunu hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi igin
bu konsantrasyon gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MIN
NITRIFERS CONC. (Min. Azotlayici Kons.) dederinden distiikse
DO ayar noktasini belirlemek icin MIN NITRIFERS CONC. (Min.
Azotlayici Kons.) degeri kullanilir.

MAX NITRIFERS CONC. (Maks. Azotlayici Kons.)

Son SRT sirasinda nitrifikasyon uygulanan NH4-N miktarina bagli
olarak, RTC103 N Modulu aktif gamurdaki azotlayici
konsantrasyonunu hesaplar. DO ayar noktasinin belirlenmesi igin
bu konsantrasyon gerekir. Hesaplanan konsantrasyon MAX
NITRIFERS CONC. (Maks. Azotlayici Kons.) degerinden
yuksekse DO ayar noktasini belirlemek icin MAX NITRIFERS
CONC. (Maks. Azotlayici Kons.) degeri kullanilir.

MODEL CORRECTION FACT. (Model Duzeltme Fakt.)

Model (RTC103 N Modultnin ileri besleme boélumu) tarafindan
hesaplanan DO konsantrasyonunu ayarlamak igin bu faktor
kullanilabilir.

SUBSTIT. DO FOR MODEL (Model icin Yedek DO)

Girig sinyallerinde (NH4-N, TSS, Akig) bir hata meydana gelirse
ve RTC103 N Modulu gerekli DO konsantrasyonunu
ayarlayamazsa RTC103 N Modulu tim ek hesaplamalar igin bu
DO ileri besleme ayar noktasini uygular.

NH4-N SETPOINT (NH4-N Ayar Noktasi)

NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin istenilen ayar
noktasi.

P FAKT NH4 (yalnizca geri besleme kontroli i¢in degarjda NH4-N ol¢iimii
yapilabiliyorsa)

NH}4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PD kapal
déngu kontrol Unitesi i¢in oransal faktor.

INTEGRAL TIME NH4 (integral Boliim NH4) (yalnizca geri besleme kontrolii igin
desarjda NH4-N olcuimi yapilabiliyorsa)
Yogunlastiniimis gamurdaki NH}4-N konsantrasyonu icin PID
kapali déngu kontrol Unitesine yonelik integral bolim.

Not: INTEGRAL TIME NH4 (integral Béliim NH4), PID kontrol (initesinin
integral béliimiini devre disi birakmak lizere "0" olarak ayarlanir.

TUREVSEL ZAMAN NH4 (yalnizca geri besleme kontrolii igin desarjda NH4-N
olclimi yapilabiliyorsa)
NH4-N konsantrasyonu desarj havalandirmasinin PID kapali
déngu kontrol Unitesi igin tirevsel zaman.

Not: TUREVSEL ZAMAN NH4, PID kontrol (initesinin tiirevsel béliimiinii
devre disi birakmak (izere "0" olarak ayarlanir.

49



Parametrizasyon ve kullanim

4.9.13 Min DO (Min DO)
Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
distkse DO ayar noktasi bu dedere ayarlanir.

4.9.14 Max DO (Maks. DO)
Hesaplanan bir DO ayar noktasi MIN DO (Min. DO) degerinden
yuksekse DO ayar noktasi bu degere ayarlanir.

4.9.15 SMOOTHING (Tesviye)

Daha ekonomik Ufleyici kontroll igin bu hesaplanan DO ayar
noktasini tesviye edin.

4.10 DO KONTROLU agiklamalari (yalnizca DO kontrol segenegi igin)

Not: DO kontroliiniin, farkli (ifleyici tiplerinin ve havalandirma
asamalarinin yapilandirmasi, RTC103 N Mod(iliiniin CF kartinda
tedarikgi servisi tarafindan dikkatli bir sekilde énce yapilandiriimalidir.

4.10.1 P FAKT 02 (O. KAZ. 02) (Yalnizca VFD secgenegi igin)

Havalandirmada DO konsantrasyonunun PID kapali déngi
kontrol Unitesi igin oransal faktor.

4.10.2 TUREVSEL ZAMAN

Kontrol Unitesinin tlirevsel zamani

4.10.3 iNT BOLUM

Havalandirmada DO konsantrasyonunun kapali déngu kontrol
Unitesi icin integral bolim.

Not: INT BOLUM, kontrol (initesinin integral béliimiinii devre disi
birakmak lizere "0" olarak ayarlanir.

4.10.4 DAMPING (Zayiflama)

DO kontroli zayiflamasi - Ufleyici kontrolindeki ani degisiklikleri
onlemek igin

4.10.5 SUBST AERATION (YEDEK HAVALAN.)

Oksijen sensoru (6rn. LDO) bir hata sinyali verirse havalandirma
asamasini ayarla 6gesi segilir (agsama 1 ila 6).

4.10.6 ASAMA NO.

Kontrolli havalandirma asamasi sayisi (maksimum 6).

4.10.7 VFD P MiN (VFD segenegi olmayan %100'e sabitlenmis DO kontrolii igin)

VFD kontrollt tfleyiciler igin minimum hizi [%] ayarlayin.

4.11 INPUTS (Girisler)

Her kanal igin kullanilabilir iki mA giris konektort bulunur.
Bunlardan birincisi akis hizi sinyalidir (tesis veya seridin girig
veya desarjl).
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4.11.1 MIN INFLOW (Min. Girig)

4.11.2 MAX INFLOW (Maks. Girig)

4.11.3 0/4ila 20 mA

ikincisi ise giris/cikis akis hizina orantili olarak ilerlemeyen
resirklilasyon akis hizi veya geri camur akis hizidir (hangisi
mevcutsa).

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére minimum girig
akimi akis hizi

20 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline goére giris akiminin
maksimum akis hizi

Bagh akis 6lcim cihazinda ayarlandidi gibi 0/4 ila 20 mA
arasindaki gecerli déngunin transfer araligi.

4.11.4 MIN RECIRCULATION (Min. Resirkiilasyon)

4.11.5 MAX RECIRCULATION (Maks.

4.11.6 0/4ila 20 mA

4.11.7 Q RECI RATIO (Q Res. Orani)

4.11.8 MiN GERIi GAM.

4.11.9 MAX GERIi CAM.

4.11.10 0/4 ila 20 mA

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgim sinyaline gére minimum
resirkilasyon akis hizi.

Resirkiilasyon)

20 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline goére giris akiminin
maksimum resirkilasyon akis hizi.

Bagh akis 6lcim cihazinda ayarlandidi gibi 0/4 ila 20 mA
arasindaki gecerli déngunin transfer araligi.

Q RECI RATIO (Q Res. Orani) degeri “0” ise RESIRKULASYON
akisi mA giris sinyaline bagli olarak hesaplanir. Deger “0” disinda
bir degerse RESIRKULASYON akisi giristen hesaplanir:

Q RES.= Q RECI RATIO (Q Res. Orani) * GIRIS

MIN RECIRCULATION (Min. Resirkiilasyon) ve MAX
RECIRCULATION (Maks. Resirkulasyon) limitleri dahilinde.

0/4 mA'ya karsilik gelen 6lgiim sinyaline gére minimum geri
camur akis hizi.

20 mA'ya karslilik gelen dlgum sinyaline gére giris akiminin
maksimum geri camur akis hizi.

Bagli akis 6lgim cihazinda ayarlandidi gibi 0/4 ila 20 mA
arasindaki gecerli ddngunun transfer araligi.
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4.11.11 Q RETURN RATIO (Q-Geri Gam Orn)

Q RETURN RATIO (Q-Geri Cam Orn) degeri “0” ise RAS akisi
mA girig sinyaline bagli olarak hesaplanir. Deger “0” disinda bir
degerse RAS akisi giristen hesaplanir:

Q-GERI = Q-GERiI CAM ORN * GIRIS

MIN GERI CAM. ve MAX GERI CAM. limitleri dahilinde.

4.12 OUTPUTS (Gikislar)

4.12.1 MIN DO SETTING (MiN. DO AYARI) (yalnizca DO kontrolii olmayan segenek igin)

0/4 mA'ya karsilik gelen minimum DO ayar noktasi.

4.12.2 MAX DO SETTING (Maks. DO Ayari) (yalnizca DO kontrolii oimayan seg¢enek igin)

20 mA'ya karsilik gelen maksimum DO ayar noktasi.

4.12.3 0/4ila 20 mA

0/4 ila 20 mA gecerli ddnglndn transfer araligi
* DO kontroll olmadan: DO ayar noktasi sinyali icin.

* VFD DO kontroluyle: VFD ufleyiciler sinyali igin.
4.13 Hacim

4.13.1 Havalandirilan hacim

Havalandirilan havuzun (veya bélgenin) m3 cinsinden boyutu.

4.14 MODBUS

4141 ADRES
Modbus agi icindeki RTC'nin baslangi¢ adresi.

4.14.2 VERI SIRASI
Cift sdézcuk icindeki kayit sirasini belirtir.
On ayar: NORMAL

4.15 Goruntulenen olgiim degerleri ve degiskenler

Asagidaki 6lcim degerleri ve dediskenler SC1000 ekraninda
gOsterilir ve alan veri yolu araciligiyla transfer edilir.

Parametre | Birim Aciklama Not

RTC103 N Modiilii, 1 kanalli

OLCUM 1 Qin 1 L/sn Akis hizi havalandirma seridi

Akis hizi dahili resirkulasyonu veya

OLcUM 2 Qrec 1 L/sn o
gamur dondsu

Girig akimi NH,4-N yuki icin

CALISMAVAR. 3 | NFfO 1 mg/L hesaplanan DO talebi
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hicbir desarj NH4-N dlgiima yoksa her

CALISMA VAR. 4 | NfbO 1 mg/L NHy4-N desarj konsantrasyonundan zaman 0'dir
NffO + NfbO toplamindan hesaplanan
CALISMA VAR.5 | Osetp 1 mg/L DO Ayar Noktas|
CALISMA VAR. 6 | Oreg 1 DO kontroli igin dahili hesaplama RTC103 N Modiiliinde DO kontroli
’ 9 degeri yoksa her zaman 0'dir
RTC103 N Modilinde DO kontrolu
CALISMAVAR.7 |B_S1 Asama | Havalandirma asamasi (B_S1) yoksa her zaman 0'dir
CALISMAVAR.8 |A _S1 % Havalandirma VFD'si (A_S 1) RTC103 N Modtiliinde DO kontrold
yoksa her zaman 0'dir
RTC103 N Modiilii, 2 kanalli
OLCUM 1 Qin 1 L/sn Akis hizi havalandirma serit 1
OLCUM 2 Qrec 1 L/sn Akis hizi dahili resirkulasyonu veya
¢amur donusu serit 1
oLcimM 3 Qin 2 L/sn Akis hizi havalandirma gerit 2
OLCUM 4 Qrec 2 L/sn Akis hizi dahili resirkulasyonu veya
¢amur donusu serit 2
CALISMA VAR. 5 | NffO 1 mg/L Girig akimi yukinden (NffO 1) DO
) talebi hesaplamasi
NH4-N desarj konsantrasyonundan higbir desarj NH4-N 6lgimi yoksa her
CALISMAVAR. 6 | NfbO 1 mg/L hesaplanan ek DO talebi zaman O'dir
CALISMA VAR.7 | Osetp 1 mg/L DO Ayar Noktasi (Osetp1)
- i RTC103 N Modulinde DO kontrolu
CALISMA VAR. 8 | Oreg1 Dahili hesaplama degeri Oreg1 yoksa her zaman 0'dir
CALISMAVAR.9 |B_S1 Havalandirma asamasi (B_S1) RTC103 N Modulur?de DO kontrold
yoksa her zaman 0'dir
CALISMA VAR. 10 | A_S 1 Havalandirma VFD'si (A_S 1) RTC103 N Modulunde DO kontrold
yoksa her zaman 0'dir
CALISMA VAR. 11 | NffO 2 mgiL Giris akimi yukinden (NffO 2) DO
) talebi hesaplamasi
NH4-N desarj konsantrasyonundan hicbir desarj NH4-N dlgiimi yoksa her
CALISMA VAR. 12 | NfbO 2 mg/L hesaplanan ek DO talebi zaman 0'dir
CALISMA VAR. 13 | Osetp 2 mg/L DO Ayar Noktasi (Osetp2)
. I RTC103 N Modilinde DO kontrolu
CALISMA VAR. 14 | Oreg 2 Dahili hesaplama degeri Oreg2 yoksa her zaman 0'dir
CALISMAVAR.15|B_S 2 Asama | Havalandirma asamasi (B_S2) RTC103 N Modulur}de DO kontroli
yoksa her zaman 0'dir
GALISMA VAR. 16 | A_S 2 % Havalandirma VFD'si (A_S 2) RTC103 N Modultnde DO kontrold

yoksa her zaman 0'dir
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Bolum 5 Bakim

5.1 Bakim gizelgesi

Birden fazla tehlike

Kilavuzun bu boélimiinde agiklanan gorevler yalnizca kalifiye personel tarafindan yerine
getirilmelidir.

Aralik

Bakim calismalan

Gozle kontrol

Uygulamaya 6zel

Kirlilik ve korozyon kontrolu

CF Kkarti

2yl

Uretici servis departmani tarafindan
degistirme (Bolim 8, sayfa 63)

Pil, tip CR2032 Panasonic veya
Sanyo

S5yil

Degistirme
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Bolum 6

Sorun Giderme

6.1

Hata mesajlari

Olasi RTC hatalar sc kontrol Unitesinde géruntilenir.

Gosterilen hatalar

Tanim

Goziim

RTC ve RTC iletisim karti arasinda hicbir

Gerilimli besleme RTC
Test baglanti kablosu

RTC YOK iletigim yok sc1000 ve RTCYi sifirlayin (cihazdaki gerilim
tamamen ortadan kalkacak sekilde kapatip
ardindan tekrar agin)
s¢1000 igindeki RTC ve RTC iletisim karti

RTC CRC RTC ve RTC iletisim karti arasinda kesintisiz arasindaki konektdr kablosunun +/-

iletisim yok

baglantilarinin dogru yapildigindan emin olun.
Gerekirse degistirin.

KONFIG KONTROL

RTC'nin sensor segimi yeni bir sc1000
katilimcisi silinerek veya segilerek silinmistir.

MAIN MENU (ANA MENU) \> RTC MODULES /
PROGNOSYS (RTC MODULLERI/ PROGNOSIS)
\> RTC MODULES (RTC MODULLERI) \> RTC \>
CONFIGURE (YAPILANDIR) \> SELECT SENSOR
(SENSOR SEGIMI) altinda, RTC igin dogru
sensoru segin ve secimi onaylayin.

RTC HATASI

Cogunlukla glic kaynaginin kisa bir sireligine
kesilmesinden kaynaklanan CF kartindaki kisa
sureli genel okuma/yazma hatasi.

Hatayi onaylayin. Bu mesaj sik sik
goruntileniyorsa gug¢ kesintilerinin nedenini
ortadan kaldirin. Gerekirse ureticinin servis
ekibini bilgilendirin (Bolim 8).

6.2 Uyarilar

Olasi RTC sensdr uyarilari sc kontrol Unitesinde goruntulenir.

Gosterilen uyarilar

Tanim

Coziim

MODBUS ADDRESS
(MODBUS ADRESI)

RTC meniisii SET DEFAULTS (FABRIKA
AYARLARI) agilmistir. Bu islem ile sc1000
icindeki RTC'nin Modbus adresi silindi.

MAIN MENU (ANA MENU) \> RTC MODULES /
PROGNOSYS (RTC MODULLERI / PROGNOSIS)
\> RTC MODULES (RTC MODULLERI) \> RTC \>
CONFIGURE (YAPILANDIR) \> MODBUS \>
ADRES: Bu menliye erisin ve dogru MODBUS
adresini ayarlayin.

PROB SERVIS

Yapilandiriimig bir sensér servis durumundadir.

Sensor servis durumundan gikariimalidir.

6.3 Asinma parcalari

Bilegsen Miktar Servis omrii
CF karti, RTC moduild tipi 1 2yl
Pil, tip CR2032 Panasonic veya Sanyo 1 S5yl
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Bolum 7 Yedek Parcgalar ve Aksesuarlar

7.1 Yedek Parcalar

Aciklama Kat. No
DIN EN 60715 TH35'e uygun olarak delinmis, galvanizli ¢elikten yapilmis NS 35/15 DIN rayi.

Uzunluk: 35 cm (13,78 in¢) Laaylos
90-240 V AC/24 V DC 0,75 A transformatdr, top-hat ray montaj moduili LZH166
Glg kaynagi olmadan 24 V baglanti terminali LZH167
Topraklama terminali LZH168
SUB-D konektori LZH169
C2 devre kesici LZH170
Ethernet portl'y"CPU ana modull, pasif havalandirma 6gesi. (CX1010-0021) ve RS422/485 LZH171
baglanti moduli (CX1010-N031)

Veri yolu baglastiricisi ve 24 V terminal moduli (CX1100-0002) igeren gui¢ kaynagi modulu LZH172
Dijital ¢ikis modulu 24 V DC (2 ¢ikis) (KL2032) LZH173
Dijital ¢ikis modulu 24 V DC (4 gikis) (KL2134) LZH174
Analog c¢ikis moduli (1 gikig) (KL4011) LZH175
Analog ¢ikis modulu (2 gikig) (KL4012) LZH176
Analog giris moduli (1 giris) (KL3011) LZH177
Dijital giris modilii 24 V DC (2 girig) (KL1002) LZH204
Dijital ¢ikis modulu 24 V DC (8 cikis) (KL2408) LZH205
Dijital ¢ikis moduli 24 V DC (16 ¢ikig) (KL2809) LZH206
Veri yolu sonlandirma moduili (KL9010) LZH178
RTC iletisim karti YAB117
CF karti, RTC modulu tipi LZY748-00
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Bolum 8

letisim bilgileri

HACH Company
World Headquarters
P.O. Box 389
Loveland, Colorado
80539-0389 U.S.A.
Tel (800) 227-HACH
(800) -227-4224
(U.S.A. only)

Fax (970) 669-2932
orders@hach.com
www.hach.com

HACH LANGE GMBH
WillstatterstralRe 11
D-40549 Dusseldorf

Tel. +49 (0)2 11 52 88-320

Fax +49 (0)2 11 52 88-210

info@hach-lange.de
www.hach-lange.de

HACH LANGE GMBH

Rorschacherstrasse 30a
CH-9424 Rheineck

Tel. +41 (0)848 55 66 99
Fax +41 (0)71 886 91 66
info@hach-lange.ch
www.hach-lange.ch

HACH LANGE APS
Akandevej 21
DK-2700 Brgnshgj
Tel. +45 36 77 29 11
Fax +45 36 77 49 11
info@hach-lange.dk
www.hach-lange.dk

HACH LANGE LDA
Av. do Forte n°8
Fracgcdo M
P-2790-072 Carnaxide
Tel. +351 214 253 420
Fax +351 214 253 429
info@hach-lange.pt
www.hach-lange.pt

HACH LANGE KFT.
Voroskereszt utca. 8-10.

H-1222 Budapest XXII. ker.

Tel. +36 1 225 7783
Fax +36 1 225 7784
info@hach-lange.hu
www.hach-lange.hu

Repair Service in the
United States:

HACH Company
Ames Service

100 Dayton Avenue
Ames, lowa 50010
Tel (800) 227-4224
(U.S.A. only)

Fax (515) 232-3835

HACH LANGE LTD

Pacific Way

Salford

GB-Manchester, M50 1DL
Tel. +44 (0)161 872 14 87
Fax +44 (0)161 848 73 24
info@hach-lange.co.uk
www.hach-lange.co.uk

HACH LANGE FRANCE
S.AS.

8, mail Barthélémy Thimonnier
Lognes

F-77437 Marne-La-Vallée
cedex 2

Tél. +33 (0) 820 20 14 14

Fax +33 (0)1 69 67 34 99
info@hach-lange.fr
www.hach-lange.fr

HACH LANGE AB
Vinthundsvagen 159A
SE-128 62 Skondal

Tel. +46 (0)8 7 98 05 00
Fax +46 (0)8 7 98 05 30
info@hach-lange.se
www.hach-lange.se

HACH LANGE SP. ZO.0.

ul. Krakowska 119

PL-50-428 Wroctaw

Tel. +48 801 022 442
Zamowienia: +48 717 177 707
Doradztwo: +48 717 177 777
Fax +48 717 177 778
info@hach-lange.pl
www.hach-lange.pl

HACH LANGE S.R.L.

Str. Caminului nr. 3,

et. 1, ap. 1, Sector 2
RO-021741 Bucuresti
Tel. +40 (0) 21 205 30 03
Fax +40 (0) 21 205 30 17
info@hach-lange.ro
www.hach-lange.ro

Repair Service in Canada:
Hach Sales & Service
Canada Ltd.

1313 Border Street, Unit 34
Winnipeg, Manitoba

R3H 0X4

Tel (800) 665-7635
(Canada only)

Tel (204) 632-5598

Fax (204) 694-5134
canada@hach.com

HACH LANGE LTD

Unit 1, Chestnut Road
Western Industrial Estate
IRL-Dublin 12

Tel. +353(0)1 460 2522
Fax +353(0)1 450 9337
info@hach-lange.ie
www.hach-lange.ie

HACH LANGE NV/SA

Motstraat 54

B-2800 Mechelen

Tel. +32 (0)15 42 35 00
Fax +32 (0)15 41 61 20
info@hach-lange.be
www.hach-lange.be

HACH LANGE S.R.L.
Via Rossini, 1/A
1-20020 Lainate (MI)
Tel. +39 02 93 575 400
Fax +39 02 93 575 401
info@hach-lange.it
www.hach-lange.it

HACH LANGE S.R.O.

Zastréena 1278/8

CZ-141 00 Praha 4 - Chodov
Tel. +420 272 12 45 45

Fax +420 272 12 45 46
info@hach-lange.cz
www.hach-lange.cz

HACH LANGE

8, Kr. Sarafov str.
BG-1164 Sofia

Tel. +359 (0)2 963 44 54
Fax +359 (0)2 866 15 26
info@hach-lange.bg
www.hach-lange.bg

Repair Service in

Latin America, the
Caribbean, the Far East,
Indian Subcontinent, Africa,
Europe, or the Middle East:
Hach Company World
Headquarters,

P.O. Box 389

Loveland, Colorado,
80539-0389 U.S.A.

Tel +001 (970) 669-3050
Fax +001 (970) 669-2932
intl@hach.com

HACH LANGE GMBH

Hutteldorfer Str. 299/Top 6
A-1140 Wien

Tel. +43 (0)1 912 16 92
Fax +43 (0)1 912 16 92-99
info@hach-lange.at
www.hach-lange.at

DR. LANGE NEDERLAND
B.V.

Laan van Westroijen 2a
NL-4003 AZ Tiel

Tel. +31(0)344 63 11 30
Fax +31(0)344 63 11 50
info@hach-lange.nl
www.hach-lange.nl

HACH LANGE SPAIN S.L.U.
Edificio Seminario

C/Larrauri, 1C- 22 PI.
E-48160 Derio/Bizkaia

Tel. +34 94 657 33 88

Fax +34 94 657 33 97
info@hach-lange.es
www.hach-lange.es

HACH LANGE S.R.O.
Rofnicka 21

SK-831 07 Bratislava —
Vajnory

Tel. +421 (0)2 4820 9091
Fax +421 (0)2 4820 9093
info@hach-lange.sk
www.hach-lange.sk

HACH LANGE SU

ANALIZ SISTEMLERI
LTD.STI.

llkbahar mah. Galip Erdem
Cad. 616 Sok. No:9
TR-Oran-Cankaya/ANKARA
Tel. +90312 490 83 00

Fax +90312 491 99 03
bilgi@hach-lange.com.tr
www.hach-lange.com.tr
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HACH LANGE D.O.0.
Fajfarjeva 15

S1-1230 Domzale

Tel. +386 (0)59 051 000
Fax +386 (0)59 051 010
info@hach-lange.si
www.hach-lange.si

HACH LANGE 000

Finlyandsky prospekt, 4A
Business Zentrum “Petrovsky

fort”, R.803

RU-194044, Sankt-Petersburg

Tel. +7 (812) 458 56 00

Fax. +7 (812) 458 56 00
info.russia@hach-lange.com

www.hach-lange.com

HACH LANGE E.N.E.

AuAidog 27

GR-115 27 ABrjva
TnA. +30 210 7777038
Fax +30 210 7777976
info@hach-lange.gr
www.hach-lange.gr

HACH LANGE D.O.O.
Ivana Severa bb

HR-42 000 Varazdin

Tel. +385 (0) 42 305 086
Fax +385 (0) 42 305 087
info@hach-lange.hr
www.hach-lange.hr

HACH LANGE MAROC
SARLAU

Villa 14 — Rue 2 Casa
Plaisance

Quartier Racine Extension
MA-Casablanca 20000

Tél. +212 (0)522 97 95 75
Fax +212 (0)522 36 89 34
info-maroc@hach-lange.com
www.hach-lange.ma
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Bolum 9

Uretici, tedarik edilen (iriinde malzeme ve Uretim kusurlarinin olmadigini garanti eder ve
kusurlu herhangi bir parganin Ucretsiz olarak onarilmasi veya yenisiyle degistiriimesi
yukimlaligana tstlenir.

Garanti suresi 24 aydir. Satin alma tarihinden itibaren 6 ay icinde bir bakim sézlesmesi
yaptirilirsa garanti siresi 60 aya uzatilr.

Baska taleplerin harig¢ tutulmasiyla birlikte, tedarikgi firma gtivence verilen 6zelliklerin
olmamasi dahil hatalara kars1 asagida belirtildigi gibi sorumludur: Sigorta devrinden énce
mevcut olan, 6zellikle hatali tasarim, kalitesiz malzemeler veya yetersiz isleme sonucu
gibi bir durumdan 6tirt kullanilamaz duruma geldigi ispat edilebilen veya sadece 6nemli
kisitlarla kullanilabilen, riskin devredildigi glinden itibaren hesaplanmak lzere garanti
kapsamindaki tim parcalar tedarikginin yetkisinde diizeltilecek veya yenisiyle
degistirilecektir. S0z konusu hatalar, ariza ortaya ¢iktiktan sonra en ge¢ 7 gin igcinde
tedarikgiye yazili olarak ve vakit gegirmeksizin bildirilmelidir. Mlsterinin tedarikgiye haber
vermemesi durumunda, Uriin hataya kargin kabul edilmis olarak dikkate alinacaktir.
Dolayli veya dogrudan hasarlarla ilgili daha fazla sorumluluk kabul edilmez.

Tedarikgi tarafindan tanimlanan cihaza 6zel bakim veya inceleme iglemi garanti suresi
icinde musteri tarafindan (bakim) veya tedarikgi tarafindan (inceleme) gergeklestirilecekse
ve bu sartlar kargilanmamigsa, sartlara uyulmamasi sonucu meydana gelen hasarlar igin
talepler gecgersiz hale gelecektir.

Ozellikle dolayli hasarlar icin olan talepler gibi bagka talepler edilemez.

Dogru bicimde kurulum yapilmamasi, hatali montaj veya yanlis kullanimdan kaynaklanan
yipranma ve hasarlar bu diizenlemenin kapsamina dahil degildir.

Ureticinin proses cihazlari, birgok uygulamada givenilirlik agisindan kendini ispatlamistir
ve dolayisiyla ilgili prosesin mimkiin olan en ekonomik ¢alismasini saglamak igin genelde
otomatik kontrol devrelerinde kullanilir.

Dolayli hasarlari 6nlemek ya da sinirlamak icin, kontrol devresinin bir cihazda ¢ikacak
sorunda yedek kontrol sistemi otomatik olarak devreye girecek sekilde tasarlanmasi
tavsiye edilir. Bu sayede, hem gevre hem de proses igin en givenli ¢alistirma kosullarina
olanak saglanir.
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Ek A MODBUS adres ayari

Modbus iletisimi igin hem sc1000 kontrol initesi ekraninda hem de RTC103 N Moduliinde
ayni bagiml adres ayarlanmalidir. Dahili amaglar igin 20 bagimli numara ayrildigindan
atama igin asagidaki numaralar kullanilabilir:

1,21,41,61,81,101...

Baslangi¢ adresi olan 41 fabrikada 6nceden ayarlanmistir.

BILDIRIM

Ornegin , zaten bagka bir RTC modiiliine atandi§! igin bu adres degistirilecekse veya
degistiriimesi gerekiyorsa degisiklikler hem sc1000 kontrol tinitesinde hem de RTC modiiliiniin CF
kartinda yapiimalidir.

Bu islem yalnizca Uretici servis departmani tarafindan gerceklestirilebilir (Bolim 8)!
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